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INTRODUCTION

GPS 126/128
MANUEL
UTILISATEUR

Liste de
Colisage

Bienvenue dans le monde du plus ergonomique des GPS & poste lixe
pour la marine ! Les GPS 126 et GPS 128 représentent l'engagement perma-
nent de GARMIN de fournir aux marins des informations de navigation de
qualité, dans un concept souple d'emploi et convivial que vous apprécierez
pendant des années. En raison des similarités entre les GPS 126 et GPS 128,
nous avons dédié ce manuel aux deux récepteurs. Pour plus de facilite, ce
manuel est divisé en quatre parties :

Introduction : Donne un rapide aper¢u du manuel et contient Ia table
des maticres et le lexique des termes de navigation.

Mise en service : Présente les fonctions de base du récepteur et permet
une rapide prise en main du GPS 126/128. Cette partie est congue pour
présenter le récepteur et apporter une connaissance basique de la terminalo-
gle nécessaire pour l'utiliser dans des conditions caractéristiques.

Référence : Donne des détails sur les caractéristiques et fonctions
avancées par sujets. Elle vous permet de vous concentrer rapidement sur un
sujet particulier, sans nécessité de lire des chapitres entiers éonr vous navez
peut-étre pas hesoin,

Annexes : Contiennent les instructions au pas a pas sur la facon d'ini-
tialiser lors de la premigre utilisation, les instructions d'installation et les listes
d'informations comme les systemes géodésiques, décalages horaires et l'index.

Liste de colisage
~ Avant de démarrer avec votre récepteur GPS, vérifiez que le colis du
(PS5 126/128 contienne bien les éléments suivants. Siun article manquait,
contactez immédiatement votre revendeur.

Version de base
+ Récepteur GPS 126/128
+ Cable Alimentation/données

* Support de montage avec molettes
* Manue! Utilisateur

s Carte de référence.

* Le GPS 128 est livré avec une antenne externe et 0,75 m de cable.
Voyez BAYO IMPORT pour les accessaires comme le kit PC.

Merci d'avoir choisi le GPS 126/128. Nous espérons qu'il va satisfaire
tous vos besoins en navigation.
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Table des
matieres

Avertissement

Le systeme GPS est mis en ceuvre par le Gouvernement des Etats Unis,
qui est seul responsable de sa précision et de sa maintenance. Des modifica-
tions peuvent étre apportées au systeme, qui pourraient affecter la précision et
les performances de tous les équipements GPS. Bien que le GPS 126/128 soit
une aide électronique a la navigation de précision NAVAID', toutes aide de ce
type, mal utilisée ou mal interprétée, peut devenir dangereuse.

Vous utilisez le GPS 126/128 a vos risques et périls.
Pour réduire les risques d'utilisation dangereuse, examinez avec soir ce
Manuel de ['Utilisateur, veillez a en comprendre tous les aspects et entrainez-
vous sulfisamment grace au mode simulateur avant toute wilisation réelle. En
utilisation réelle, comparez soigneusement les indications du GPS 126/128
avec celles de toutes les autres sources d'informations provenant d'autres aides
a la navigation, données visuelles, cartes, etc. Par mesure de sécurité, veillez a
élucider toute divergence, avant de continuer la navigation.

NOTE : Cet équipement est conforme a larticle 15 de la réglementation
FCC sur les équipements numériques de Classe B pour utilisation personnelle
ou professionnelle. 1l a été testé pour conformité avec les normes FCC. Cet
appareil produit, utilise et peut émettre des radiofréquences. Sil n'est pas
installé et utilis¢ selon les instructions, il peut générer des mterférences sur les
communications radio. Cependant, rien ne garantit que des interférences ne
se produiront pas dans un cas particulier d'installation. Si cet équipement
produit des interférences a d’autres appareils et que c'est confirmé en le met-
tant hors tension puis de nouveau sous tension, il convient d'essayer de cor-
riger l'interférence en déplacant I'équipement ou en le connectant  un circuit
différent de celui de I'équipement perturbe. Si ces solutions ne donnent pas
satisfaction, consultez un revendeur agréé ou un technicien de maintenance
qualifié pour résoudre ce probleme. Le fonctionnement de cel équipement
dépend des conditions suivantes : (1) Cet appareil ne doit pas produire d'in-
terférence et (2) il doit accepter toute interférence reque, y compris les inter-
[érences qui peuvent provoquer un mauvais fonctionnement, Le GPS 126/128
ne contient pas de pieces dont l'entretien incombe & l'utilisateur, Les répara-
tions ne doivent étre effectuées que par un centre de maintenance agréé par
GARMIN, Les réparations ou modifications non autorisées peuvent annuler la
garantie et volre droit d'utiliser cet appareil selon larticle 15 de la réglementatio-
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INTRODUCTION

Le GPS 126/128 est un puissant outil de navigation qui peut vous guider
partout dans le monde. Pour mieux comprendre son fonctionnement et ses
capacites, il peut étre utile de revoir les termes et concepts de hase expliqués
rapidement ci-dessous.

D'autres définitions, relatives 4 la navigation et au GPS, utilisées dans ce
manuel sont données dans les chapitres Reférence du manuel.

Données d’almanach

Informations sur la constellation de satellites (y compris I'emplacement et
Iétar des satellites) qui sont transmises 2 votre récepteur par chaque satellite
GPS. Les données d'almanach doivent étre recues avant que puisse commencer
la navigation GPS.

Relevement
Direction “compas” de votre position a votre destination.
Route suivie ‘CMG’

~ Relevement de votre position “active passée” (point de départ) a votre pasi-
tion actuelle.

Ecart de route ‘XTK’

Route désirée ‘DTK’
Route “compas” entre le waypoint passé ‘from’ et le waypoint a venir ‘to’,

GPS différentiel ‘DGPS’
Extension au systeme GPS qui utilise des balises radio 4 terre pour trans-
mettre des corrections de position aux récepteurs GPS,
Heure Estimée d’Arrivée ‘ETA'
Heure estimée darrivée a destination.
Temps nécessaire ‘ETE’
Temps restant pour arriver a destination 2 la vitesse actuelle,
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Distance de votre écart en dehors de la route désirée d'un coté on de lautre.

Grille

Systéme de coordonnées qui projette la terre sur une surface plane, en uti-
lisant des zones carrées pour le caleul des positions. Les formats UTM/UPS et
Maidenhead sont des systemes a grilles.

Vitesse sol -
Vitesse a laquelle vous voyagez par rapport a une position au sol.

Latitude
Caleul de position nord/sud, perpendiculaire a laxe des poles.

Longitude 7
Caleul de position est/ouest par rapport au méridien de Greenwich, un
cercle imaginare passant par les poles nord et sud.
Navigation |
Action de voyager d'un endroit a un autre et connaissance de lendroit oft
on s¢ trouve par rapport  la route désirée.

Position '
Cmplacement exact et unique basé sur un systeme de coordonnées

géographiques.
Route ‘TRK
Direction d'un déplacement par rapport 2 une position au sol.

Systeme Orthodromique Universel ‘UTM’

Systeme de coordonnées sur une Frille qui projette des portions Eltyl globe
sur des surfaces planes pour calculer la position dans des zones spectiiques.

Vitesse effective VMG’
Vitesse 4 laquelle vous voyagez vers votre destination.

Waypoint )
Emplacement précis enregistré dans la mémoire du récepteu.
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Notions de
Navigation

- Le GPS 126/128 fournit un guidage de direction et des
informations de navigation en utilisant les degrés, une
mesure lue dans le sens horaire a partir du nord. Le nord cor-
tespond 2 000°, Iest 4 090°, Te sud a 180° et Louest a 270°.

Le graphique et la rose du compas ci-dessous donnent une
lustration des termes de navigation wtilisés par le

GPS 126/128. De plus amples informations sur Ia navigation
de base et le GPS sont disponibles en bibliotheque et en
librairie.

i luI[lm w,
& Waypoint
. actif de destina-
I ; = tion ‘to’
- <>

Waypoint
actif passé “from’

0%
3Q¢

Met le récepteur sous et hors
tension et active le rétro-
éclairage de l'écran.

Fait défiler les pages princi-
pales dans leur enchamement
et renvoie d'une page de sous-
menu a la page principale.

MARK

Capture une position et affiche
la page Marquer la position.

GOTO

Affiche la page GOTO, avec le
waypoint en surbrillance pour
navigation directe.

ENTER

Confirme la saisie des données
et active les champs en surbril-
lance pour permettre la saisie
des données.

INTRODUCTION

Utilisation du

clavier et saisie
des données

QUIT

Renvoie laffichage de la page
précédente, ou rétablit la
valeur précédente d'un champ.

Marque votre position GPS
actuelle et regle instantané-
ment une route Retour, tout en|
fournissant un guidage de
direction.

Saisie des données

La touche fleches est
utilisée pour la saisie
des données. Utilisez les
touches & o ¥
pour sélectionner les
lettres,  chiffres et
options  de  menus,
utlisez 4 et I pour
déplacer le curseur en
avant et ¢n arriere sur
la ligne. Pressez
pour  confirmer  la
saisie.

Diminue léchelle de la carte
mobile.

(o]

u

-

Au%mente échelle de la carte
mobile.

Sélectionne les caracteres
alphanumériques et les menus
et déplace la surbrillance de
champ en champ.

S hee ae

Déplace le champ du caractére
sélectionné et déplace la sur-
brillance de champ en champ.
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principales

.

Pages principales

Avant de commencer le voyage, regardons rapide-
ment les cing pages d'informations principales uiilisées
par le GPS 126/128. Pour passer d'ine page 3 Iautre
pressez B ou {voir ci-dessous). :

=3 >
e

TR ey

E!l 345 N 015 j‘ .esj 0.D§12
TRACK ~ SPEED |

356°

0.0%

P
[

HAYPOINT LIS
HAYPOT) 7

TRIP ALT PROKIHITY WPTS
|ROU
0.0 o g ST ar
SITION |HESSAGES |
N 38°51.334' | * INTERFACE
‘WOSi 47.941 | | B SVsTEN
04: 10 TR shb [ALARnE T
4:10:57pm 024° 50

ooiiiig
2745087
S

Page Satellites

La page Satellites permet
de surveiller la réception
et la puissance du signal

des saielliges.

:

TRACK " SPEED

356°  0.0%
TRIP ALY

0. 0h 97%
POSITION

N 38°51 334"
W034°47. 941’

TIHE
04:10:57pm

BT (P |
Page Position

i.lIlllllIIllllIIIIIIIIIIIIIIt::;______

<
Page Satellites

La Page Satellites montre la position des satellites et
la puissance des signaux. La position des satellites apparait
sur deux cercles concentriques et un point central. Le cer-
cle extérieur correspond aux satellites au niveau de Ihori-
zom, le cercle intérienr : 45° au-dessus de I'horizon et le
Centre : a ceux qui sont juste au-dessus de vous. La con-
naissance de la position des satellites permet de connaitre
la direction d'éventuels ohstacles hloquant les signaux.

Le bas de la page contient une rangée de barres de
puissance du signal, correspondant a chaque satellite en
cours d'utilisation,

Page Position
La Page Position montre ot vous vous trouvez, dans
quelle direction vous vous déplacez et a quelle vitesse.

Le haut de la page contient une hande “compas” qui
est une représentation graphique de la direction suivie.

La bande “compas” graphique refléte votre
ﬁ route seufement lorsque vous vous déplacez.

Vos route et vitesse sont indiquées immédiatement
au-dessous. En bas se trouvent deux champs person-
nalisables pouvant indiquer diverses informations. 12
position actuelle est affichée en latitude et longitude %
dans un format de grille personnelle. Une horloge 12/2%
heures est également disponible.

-

Bage Carte

La Page Carte fonctionne comme une fenétre. Elle
permet de voir votre position, le cheminement suivi, les
aides  la navigation proches et les waypoints.

Un icone en forme de losange au centre de 'écran,
représente votre position actuelle. Quand vous vous
déplacez, vous voyez une [ine ligne (appelée tracé de
route) apparaitre sur le chemin que vous venez de par-
courir. Le nom des waypoints enregistrés et leur sym-
bole peuvent aussi apparaitre sur la carte.

Les coins inférieurs de la carte affichent toujours vos
route et vitesse actuelles. Quand vous allez vers un way-
point, mettez en surhrillance un waypoint a I'écran, ou
utilisez la croix cible de “balayage”, les distance et
relevement correspondants s'affichent dans les coins
supérieurs de la carte.

Pages de Navigation

Une page de navigation procure un guidage de
direction quand vous vous dirigez vers un waypoint. Le
GPS 126/128 possede deux pages de navigation au
choix : la page Autoroute et la page Compas. La page
Autoroute est la page par défaut. Elle est %ri‘e\'emem
expliquée ici. La page Compas est Lraitée a la page 36.

La Page Autoroute utilise une autoroute graphique
pour montrer votre dép]:lcement par rapport a votre
route désirée. La partie supérieure affiche les relevement
et distance pour le waypoint el vos route el vitesse
actuelles. La partie centrale contient I'autoroute elle-
méme. Cette autoroute indique l'écart de route, ou les
distance et direction de votre écart par rapport 4 la
route pour le waypoint. Virez toujours dans la direction
indigquée par I'autoroute. Par exemple, si lautoroute
indique le haut, aucune correction n'est nécessaire. Si
l'autoroute pointe vers la droite, virez a droite jusqu'a ce

ue lautoroute indique le haut. Le pointeur, juste au-
essous de 'échelle CDI indigue le waypoint sélection-
né, par rapport a la direction de votre déplacement. Le
reste de la page contient deux autres champs
personnalisables.
Page Menu

La derniére page principale est la page Menu. La
page Menu donne acces a la gestion des waypoints,
Toultes, tracés, et fonctions de réglages du GPS 126/128
par une liste de sous-menus. La page Menu est traitée a
la page 43.

INTRODUCTION

Pages
principales

024° 0.82
BRG DsT
COUE

oo
@
D
TRK SPD
024° 5.0

Page Carte
La page Carte montre votie
progression sur un traceur
de carte mobile et donne
une vie panoramique des
waypoints aux alentours.

BRG DST
024° 0.81x
024° 5.0%

TRK SPD

COVE @4

L 4
0.25 0. 25

TRN UHG
00e° S5.0%
Page Autoroute

Avec la page Autoroute,
vous obtenez un guidage de
direction quand vous navi-
gUeg sur une route ou
quand vous vous dirigez
Vers un waypoint unique.




Mettre sous tension
& Marquer
une position

HELCOHE T0 THE

GARMIN
GPS 126

SOFTHARE 2. 04
COPYRIGHT
1997
GARMIN CORP
La page d'accueil $'affiche

tandis que le récepteur se
teste.

GPS POSITION
Wavpoint:

N 38°51. 334"
W094°47. 941"

Add to route
number: __

AVERAGE~? FOM
SAVE~ [

——— T

Pressez la fleche HAUT
pour avancer dans l'al-
phabet ou les chiffres et
BAS pour retowrner en
arriere.

Voyage de la Mise en service

Maintenant que vous étes familiaris¢ avec les pages

principales, il est temps d'entreprendre un petit voyage,

Il s'agit d'un vovage réel, il doit étre réalisé avec votre
récepteur installé et votre bateau a T'eau. Ce voyage va
vous montrer les caractéristiques et fonctions de hase
du récepteur tandis que vous vous déplacez sur leay,
Le GPS 126/128 doit étre sous Lension et initialis¢,
(voir page 52 la procédure d'initialisation) et vous ne
devez pas avoir modifié les réglages usine (unités de
mesure, champs personnalisables, etc.). Si Ces réglages
ont été changes, les images el descriptions de ce
manuel peuvent ne plus correspondre a ce que vous
VeITez SUr volre écran.

Simulateur de navigation

>1 vous ne pouvez pas faire le voyage de la Mise en
service avec volre bateau a l'eau, vous pouvez utiliser le
simulateur de navigation interne POoUL vous entrainer a
utiliser le GPS 126/128. Pour utiliser le simulateur, voir
page 51.

Marquer une position

Pour commencer le voyage, prenons une position
acquise (soit en initialisant le récepteur, soit en le met-
tant sous tension) et marquons-la par un waypoint,
pour référence future. )

1. Pressez la touche EZEB pour capturer et mainteni
votre position.

Pour marquer une position, vous devez avoir
obtenu un point en 20 ou en 3D, ou que le

A récepteur soit en made simulateur. Si vous
essayez de marquer une position sans que le
point n‘ait ét6 fait, vous en étes alerté par le
message ‘No GPS Position’

- La page Marquer la position ‘GPS Position apparall,
affichant [a CFosition capturée et un nom de waypoint
par défaut de trois chiffres. Changeons ce nom par
délaut}par quelque chose de plus représentatif comme

2. Pressez une fois la flache BAS pour deéplacer la sur-
brillance de 'SAVE?" au champ du nom.

3. Pressez B2&3 pour effacer le nom par défaut du
waypoint.

4, Pressez et maintenez la touche 4 pour faire défiler
I'alphabet jusqu'a apparition de la lettre ‘D",

5. Pressez une fois la touche P pour déplacer la surbril-
lance & 'emplacement du caractére suivant.

6. Répétez les étapes 3 et 4 jusqu'a ce que le mot
‘DOCK' soit affiché.

7. Pressez @& pour terminer la saisie du nom.

Chaque waypoint peut recevoir un symbole de
waypoint personnel pour faciliter son repérage sur la
page Carte.

1. Pressez EEED pour activer le menu Symboles.
2. Sélectionnez le symbole ‘Ancre’ et pressez Eigd.

3. Pressez la touche “# pour mettre en surbrillance le
champ 'DONE?".

4. Pressez EZED pour confirmer le symbole sélectionné.

5. Le champ 'SAVE?' étant en surbrillance, pressez
pour confirmer que vous désirez sauvegarder la
position par un waypoint appelé ‘DOCK.

La page Marquer la position est maintenant rem-
placée par la page Position (ou la page qui était affichée
avant que vous appuyiez sur la touche . Le way-
point ‘DOCK’ est maintenant enregistré dans la
mémoire du GPS 126/128 et y restera jusqu'a ce que
vous len retiriez manuellement ou jusqu’a leffacernent
de la mémoire du récepteur. Pour en savoir plus sur la
gestion des waypaint, voir pages 19 3 24,

Utiliser les pages Position et Carte

Maintenant que vous avez marqué une position,
regardons comment les pages Position et Carte sont
utilisées pour surveiller votre progression tandis que
vous vous dirigez vers le large.

Comme toujours, portez attention en priorité au

A trafic maritime et surveillez le GPS 126/128
briévement tandis que vous pilotez votre
bateau.

MISE EN
SERVICE

Pages Position
et Carte

GPS POSITION
Waypoint:
DOC[4__ -~

N 38°51.334'
W094°47. 941"

Add to route

number: __
AVERAGE? FOM
SAVE? ___._ K

La touche fleches est utilisée
poui- la saisie de toutes les
donnees. Utilisez les fleches
HAUT et BAS pour selec-
tionner les lettres, chiffres
ou options des menus, et
utilisez les  fleches
GAUCHE ¢t DROITE pour
deplacer le curseur en
avant et en arrigie sur la
ligne.

30345 N 015

TRACK * SPEED

TRIP ALY

0.0 97%
POSITION

N 38°51.383

W094°47. 941

TIHE

04:13:25pm

Page Position
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SERVICE

Utiliser les pages Position et Carte (suite)

Page Position

et Carte

¢
DOCK

TRK SPD

g6 " 3.6

La page Carte affiche votre
position actuelle par un
icone en forme de losange et
trace en temps reel votre
cheminement directement a
lécran.

B

DOCK T
i-\cul_?m

TRK

250° 40

Le sens par défaut de
Pécran est Route suivie en
haut. “Track Up’ signifie que
votre direction actuelle de
voyage se trouve toujours en
haut (ou vers e haur) de
lécran. On peut le régler
Nord en hawt ou Route
désirée en haut ¢ partir de
la page Réglages carte

10

Pendant que vous avancez, la page Position vous
aide 2 surveiller vos déplacements.

U RALE LERR REEE)

330 345 N 045 [f|<t—

Routesol —pm- | TRREE ~ SPEED

graphigue

Champ TRIP TTIHE Char
personnalisable 0.1% 00:49 1‘*—.,»,._3:!”‘]? 1

2 S i ersonnalisable

POSITION .

N 38°51.503
W094°47.941"
T 1INE — Hewre
-

04:14:08pm ey

La direction dans laquelle vous vous déplacez (votre
route) et votre vitesse sont affichées dans la partie
supérieure de la page, juste au-tlessous de la handle
“compas” graphique. Les lattude et longitude, de méme
que deux champs personnalisables sont toujours
alfichés au centre ét‘ la page, avec Theure au-dessous.

Affichage de _—
la position

Maintenant, changeons 'affichage de la page Carte
et regardons le tracé de route de notre voyage.

1. Pressez la touche EED pour passer de la page
Position & la page Carte.

Pour voir une zone plus étendue sur la page Carte,
changeons Iéchelle du zoom de 2.0 milles nautiques
(par défaut) a 1.0 mille nautique.

Pour sélectionner une échelle de zoom supérienre
4 la page Carte :

1. Pressez @@jusqu'a ce que ‘1.0 n.m.” apparaisse.

Votre Fosmion actuelle correspond au losange au
centre de Pécran. Le cercle foncé au-dessous du losange
représente la position que vous avez créée, et la ligne les
reliant, votre Lracé de route.

1. Quand vous avez atteint une zone permettant des
ghangements de direction sans interférer dans les
évolutions d'autres bateaux, marquez votre position de
nouveau et appelez ce point ‘CHANNL. {Voir Marguer
une position, page 18).

2, Puis faites un virage dans une direction quine Pﬂset
pas de probléme pour la sécurité et avancez pendan
encore 3 minutes.

Bande “compgs”

10, 0% | < Vitesse acruelle

Aller vers un waypoint avec ‘GOTO’

Dés que vous avez entegistré le waypoint ‘CHANNL
en mémoire, vous pouvez utiliser le GPS 126/128 pour
vous v conduire en effectuant un simple ‘GOTO'. La
fonction ‘GOTO' n'est tien d'autre qu'une route en ligne
droite allant de votre position actue&le i la destination
choisie.

Attention quand vous naviguez. Une route en “ligne
droite” représente la plus courte distance pour un way-
point et ne contourne pas les obstacles comme la terre,
les houges tc.

Maintenant que vous vous étes éloigné de CHANNE
pendant trois minutes, essayons d'y retourner.

Pour sélectionner une destination ‘GOTO’ :

1. Pressez la touche B3,

2. La page Aller au waypoint ‘Goto Waypoint” s'affiche
montrant tous les waypoints mémaorisés, en ordre
alphabétigue.

3. Utilisez 4 ou ™% pour mettre en surbrillance le
waypoint ‘Channl’.

4, Pressez la touche @ pour confirmer que vous
voulez naviguer vers le waypoint affiché.

5, Pressez @23 pour voir la page Autoroute graphique.

Relevement
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MoEese 1.29%
066° q_ 0=

R(lultt’ — TRK SPD ~ Vitesse sol
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le waypoint

——— Waypoint de

Waypoint de
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MISE EN
SERVICE

Aller vers
un waypoint

Distance pour

GOTO HAYPOINT
INJCHANNL
& DOCK
= GARHIN

CANCEL GO0TO7?
TRACBACK?

La page Aller vers un way-
point permet de sélection-
ner votre destination dans
une liste affichant tous les
waypoints tii<pﬂllib!t’.§ dans
la mémoire du

GPs 126/128.

GOTO HAYPOINT
P CHANNL
% DOCK

TRACBACK?

Quand ‘GOTO’ a été activé,
le GPS 126/128 fournit un
gquidage de direction jusqu'a
ce que la fonction ‘GOTO’
soit annulée. Pour annuler
‘GOTO’, mettez en surbril-
lance Tinstruction ‘Cancel’
en bas de la page et pressez
ENTER.
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REFERENCE

GOTO Waypoint

& Annuler
GOTO

068° 1.29n,
064° 4 o~
TRK SPD
CHANNL &

aussi un guidage de direc-
tion avec la page Compus
graphique. Pour passer de
la page Compas g Ia page
Auloroute, et nversement,
pressez deux fois ENTER.

—_—
PRESS PAGE

Quand vous alteignez une
distance choisie par rapport
ala destination (syr Ig base
de vos route o vitesse
dctuelles), yun nessage d'ar-
rivée saffiche ¢ Ig page
Messages.

Le GPS 126/128 donne

Aller vers un waypoint avec ‘GOTO’ (suite)

La page Autoroute du GPS 126/128 offre un
guidage de direction vers une destination en insistant

sur la route en ligne droite vers e waypoint choisi e leg

distance et direction de votre écart de route. Les re]
ment et distance pour un waypoint, de méme que vos
route et vitesse actuelles sont’ alfichées en haut de

[écran. Deux champs personnalisables apparaissent en
bas.

Comme yous yous dirigez vers votre destination, I
partie centrale de Iécran oﬁrc un guidage visuel vers
votte waypoint sur une “Autoroute” graphique mobhile.
Le pointeur, juste au-dessous de 1'écheHE CDI pointe
vers le waypoint choisi par rapport a la direction dans
laquelle vous avances.

Votre position actuelle est Teprésentée par un
losange au centre de léchelle d'écart de route. La ligne
au centre de lautoroute représente votre route désirge.
Comme vous naviguez vers 1 waypoint, lautoroute se
déplace, indiquant la direction de votre ¢cart de route
par rapport au losange de position sur ['échelle dy CDL
Pour rejoindre 1a route, dirigez-vous simplement vers Je
centre de lautoroute.

Tandis que vous naviguez, vous pouvez décider duti-

liser Ia page Compas. (Voir Image ci-contre) au licu de
la page Autoroute.

Pour sélectionner Ia page Compas :

1. A partir de Ia page Autoroute, pressez deux fois EEE).

La page Compas devient maintenant I page de navi-
gation. Cette page fournit un pointer directionnel vers
votre destination grice 4 un “compas” rotatif qui montre
votre direction de voyage. Elle assure un metlleur
guidage de direction 3 [ible vitesse ot pour les voyages
comportant de nombreux changements de direction.

Pour repasser 4 la page Autoroute, pressez deux fois
ENTER.

Annuler ‘GOTO’
M S U
S vous décidez d'interrompre la navigation vers un
waypoint actif, vous devez annuler la fonction ‘GOTO".
Pour annuler ‘GOT(

1. Pressez |a touche ED.

2. Utilisez la touche flaches pour déplacer la surbrili:tnﬂe
sur linstruction ‘Cancel GOTO' en has de la page

Pressez G,

eve-

.

Nettoyer un écran de carte encombré

Apres avoir ulilisé le GPS 126/128 pour plusieurs
voyages, il se peut que votre écran de carte devienne illi-
sible 7 force de conserver la trace de tous vos déplace-
ments. Pour nous entrainer, nettoyons l'écran en effa\gan[
le tracé de rowte (les points inscrits sur la page Carte) que
nous venons de créer pendant le voyage de la mise en
service.

1, Pressez EED ou jusqu'a ce que la page Carte
apparaisse et pressez EiEd.

2. Utilisez "% pour déplacer la surbrillance sur 'option
Track Setup’.

3. Pressez EEED pour accéder & la page Réglages tracé,

4. Mettez en surbrillance I'option "Clear Log?". La confir-
mation d'effacement s"affiche.

5. Utilisez Ia touche € pour mettre en surbrillance le
message Yes'.

6. Pressez BE& pour terminer.

Régler le contraste

Vous pouvez régler le contraste de Iécran a partir
de la page Satellites et aussi a partir de la page Menu
(voir page 47).

Pour régler le contraste a la page Satellites :

1. Pressez B3 ou B jusqu'a ce que la page
Satellites apparaisse.

2. Pressez la fleche gauche ou droite jusqu'a ce que le
niveau désiré soit atteint et pressez .

Mettre le récepteur hors tension

Vous avez maintenant vu le fonctionnement de base
de votre nouveau récepteur. Nous vous encourageons
vous entrainer avec le GPS 126/128. Si vOus avez un
probleme en utilisant votre récepteur ou si vous voulez
profiter des fonctions avancées du GPS 1267128,
reportez-vous a la partie Référence de ce manuel.

Pour mettre le GPS 126/128 hors tension :

1. Pressez et maintenez la touche EEE pendant
3 secondes.

REFERENCE

Effacer la carte,

Régler le
contraste, &
éudqdﬁe

TRACK SETUP |

MEM USED O
210284 PTS

TRK SPD
142° 0.0
Mettez en surbrillance
linstruction ‘Clear Log’ et
pressez  ENTER  pour
effacer le tracé de route.
Quand la totalité des 1024
points est utilisée, les
points les plus anciens sont
supprimés au fur et @
mesure de lentrée de nou-
veaux points du tracé de
route

CQUIRING EPE
N 49

> FT,
2
037E3y

Changez instantanément
le contraste de l'écran en
pressant la touche fleches
lorsque vous étes a la page
Satellites.
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REFERENCE

Page Satellites

[2D MAU  EPE]|
is

La page Satellites du
GPS 126/128 aide a
déterminer les saiellites en
vue et si certains satellites
se trouvent “dans 'ombre”
ou blogués. (Voir satellites
07 et 19 ci-dessus).

En surveillant les barres
de puissance du signal en
bas de la page et la vue du
ciel (nord en haut), vous
pouvez voir comment le
Jait de vous déplacer a un
endroit ayant une vue plus
dégagée  sur e ciel
ameliore la réception des
satellites et accélere Pac-
quisition des signaux.

i

Page Satellites

Champ
Statut

Vue du
('iL’!

Indicateurs de
puissance du signal

La page Satellites du GPS 126/128 affiche le statut
des diverses lonctions du récepteur. Les informations
sur le statut vous aident & comprendre ce que le
GPS 126/128 fait a tout moment, et vous indiquent si le
récepteur a ou non calculé une position.

Vue du ciel et Barres de puissance du signal

La vue du ciel et les barres de puissance du signal
donnent une information sur les satellites visibles par
votre récepteur, s'ils sont ou non wtilisés pour caleuler
une position et la qualité du signal. La vue du ciel mon-
tre une vue circulaire de la position de chaque satellite
par raplport a la derniere position connue du récepteur.
Le cercle extérieur représente I'horizon (nord en hauo),
le cercle intérieur correspond a 45° au-dessus de hori-
zon, et le point central a la position juste au-dessus de
vous. Yous pouvez utiliser la vue du’ciel pour vous
aider a déterminer si des satellites sont “bloqués” et si
vous avez obtenu une position (indiquée dans le champ
du statut par 2D NAV or ‘3D NAV'), Vous pouvez aussl
régler la vue du ciel en configuration “route suivie en
haut” en changeant I'option ‘orientation’ de la page
Carte. (Voir page 41 instructions Réglages carte).”

Quand le récepteur recherche un satellite particulier,
la barre de puissance du signal correspondante est vide
et le numéro du satellite dans la vue du ciel est en sur-
brillance. Quand le récepteur a trouvé le satellite, une
barre de puissance du signal évidée apparail indiquant
que le satellite a ¢té trouvé et que le récepteur est en
train d'en recevoir des informations. Des que le
GPS 126128 a collecté suffisamment de données pour
calculer une position, le champ Statut indique Tétat 2D

¢

ou

s |
" horizontale

Statut du récepteur et ‘EPE’

Le statut du récepteur est indiqué en haut a gauche
de 1a page. avec la précision horizontale (EPE', erreur de
position estimée en pieds ot en métres) en haut a droite.
Le statut indique 'une des conditions suivantes :

Searching— le GPS 126/128 recherche tout satel-
lite disponible en vue.

AutoLocate— le GPS 126/128 s'initialise et
recueille de nouvelles données d’almanach. Ce

rocessus peul prendre 3 minutes, selon les satel-
E[ES actuellement en vue.

Acquiring— Le récepteur est en train de recueillir
les données des satellites disponibles, mais il n'a
pas encore recueilli suffisamment de données pour
calculer un point en 2D,

2D Navigation— Trois satellites au moins,
présentant une bonne géométrie, ont ¢té acc1'och¢s
et une position en 2 dimensions (latitude et longi-
tude) est en cours de calcul. 2D Dill’ apparait
quand vous recevez des corrections DGPS en mode
2D.

3D Navigation— Quatre satellites au moins,
présentant une bonne géométrie ont €t accra_)ches
et votre position est en cours de calcul en latitude,
longitude et altitude. ‘3D Diff" apparait quand vous
recevez des corrections DGPS en mode 3D.

Poor GPS Coverage— (couverture médiocre) Le
récepteur ne suit plus suffisamment de satellites
pour [aire une position en 2D ou en 3D.

Not Usable— Le récepteur est inutilisable,
yraisemblablement 2 cause de conditions satellites
anormales. Mettez le récepteur hors tension, puis
de nouveau sous tension et réinitialisez-le si
nécessaire.

Simulator— Le récepteur est en mode simulateur.

Rétro-éclairage de I'écran

Le GPS 126/128 éclaire son écran pendant une
période définie par Iutilisateur (15 secondes par
defaur). 11 existe trois options d'éclairage. Quand le
rétro-éclairage est actif, un icone en forme d'ampoule
saffiche en bas 2 gauche de la vue du ciel. Pour régler
la durée du rétro-éclairage, reportez-vous au chapitre
Réglages systeme (voir page 47).

Note - Un icone en forme d'ampoule apparait a la
page Satellites quand le rétro-¢clairage est actif.

REFERENCE

Statut du

récepteur &

Rétro-éclairage

RACQRUIRING EPE

Les barres de puissance du
signal en bas de la page
w'apparaissent pas tant
que le GPS 126/128 n'a
pas trouvé les satellites
indiqués en bas de [écran.

3D HAU EFE
i5

Quand le retro-éclairage
est allumé, un icone en
forme d’ampoule apparait
 la page Satellites. A la
lumiere du jour, utilisez
[licone pour déterminer si
le vétro-éclairage est actif.
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REFERENCE

EZinit et

Effacement
hémoire

SEARCHING EFE

CHOOSE INIT
HETHOD:

2 AUTOLOCATE
3 NO RE-INMIT
(CONTINUE

ACRUIRING)

123456769013

St vous vovagez plus de
500 milles, récepteur hors
tension, réinitialisez-le a
votre nouvelle  position
avec la fonction EZiniz,
Pour accéder g EZinit,
pressez ENTER a la page
Satellites, avant lacquisi-
tion des satellites,

DEL ALL HPTS
—== s

HARHIHG!

dll wevpoints
ongl routes
will be deletag

Are vou syre
or Ho?

Quand vous actives |q
Jonction deffacement de
la mémoire, i yoys est
demande dg confirmer
votre décision,

g '{:6-_.

[:c)

Option FZinit

La page Satellites donne également acces 2 [nstruc-
ton EZinit, quand la position n'a pas encore été cal-
culée. (Le recepleur doit se trouver en mode recherche
‘searching’, AutoLocate, acquisition ‘acquiring’, simula-
teur ‘simulator’ ou couverture médiocre ‘poor cover-
age’). Cela permet de réinitialiser le récepteur (voir
Annexe A). Cette fonction est utile si yous avez voyagé
plus de 500 milles avec le Técepteur hors tension et que
vous devez ['initialiser a votre nouyelle position,
(instruction FZinit apparail awlomatiquemeny si le
récepteur a besoin d'étre initialis Cette instruction
Peut aussi apparaitre en utilisation normale s l'antenne
se trouve dans lmpossibilité de recevoir Jes signaux
satellites. ‘

. Note: Le GPS 126/128 posséde une pile interne au
lithium qui conserve la mémoire dy récepteur quand il
ne fonctionne pas.

Fonction Effacer mémoire ‘Del All Wpts'

Vous pouvez effacer la mémoire du GPS 126/128 en
quatre €tapes rapides, Le résultat sera l'effacement de
toutes les données enregistrées, ¥ compris les routes,
waypoints et tracés de route.

Pour effacer toutes les données enregistrées :

1. Assurez-vous que le GPS 126/128 soit hors tension.

2. Tout en pressant la touche 3, pressez a touche
=5 pour mettre e récepteur sous tension. Quand ||
estactif, reldchez les touches. Un message d'aver-
tissement s'affiche, Yas?" tant en surbrillance et vous
demandant de confirmer cette sélection.

3. Sivous ne voulez pas effacer toutes les données

enregistrées, prassez ) et B2 pour annuler |a
demande d'effacement.

4. S vous voulez effectyer I'effacement, pressez EE23
pour confirmer.

Page Position

La seconde page dans Ienchainemen; des pages
principales du GPS 126/128 est la page Position. Cette
Page vous montre o0l vous vous trouvez, dans quelle
direction vous vous dirigez et a quelle vitesse. La page
Position est tres utile quand vous voyagez sans way-
point de destination actif. 14 bande “compas” graphique
en haut de la page indique la direction swvie (seule-
ment quand vous vous %e’p]acez}.

Page Position (suite)
Juste au-dessous de la bande “compas” graphique
Se Lrouvent les champs Route “Track” et Vitesse ‘Speed’.
La route est la direction “compas” représentant votre
route sol actuelle et la vitesse correspond a la rapidité
avec laquelle vous vous déplacez. Au-dessous des route
et vitesse se trouvent deux champs {Jersonnalisab]es‘
Ces deux champs qeuvem allicher diverses informa-
tions pour vous aider a naviguer. Le champ de gauche
propose les options ‘Trip’ (par défant), ‘AVSPDY,
MXSPD’, TTIME', et ELPSD'. Le champ de droite offre
les options “ALT (par défaut), TTIME, ‘ELPSD’, et
‘TRIP',
Les options suivantes sont disponibles au choix
pour la page Position :
Odométre de voyage ‘TRIP— Longueur totale
du voyage depuis la derniére remise 3 zéro.
Chronométre de voyage ‘TTIMF'—
Temps total cumulé pendant lequel la
vitesse sol a été maintenue depuis la
derniére remise & zéro.
Temps écoulé ‘ELPSD'— Heures et mi-
nutes depuis la derniere remise a zéro.
Vitesse moyenne ‘AVSPD'— Vitesse
moyenne réalisée.
Vitesse maxi, ‘MXSPD'— Vitesse maximale
réalisée depuis la derniére remise 2 zéro.
Altitude ‘ALT’— Distance verticale par
rapport au niveau de la mer.
Pour changer les champs personnalisables :

1. Mettez en surbrillance le champ personnalisable de
droite ou de gauche et pressaz%

2. Utilisez les fldches - gy w pour faire défiler les
options disponibles,

3. Pressez @& pour confirmer votre sélection.
p

Les champs des odometres e vovage, chronométre
de voyage et vitesse moyenne sont liés. Le fail de
remettre 4 zéro I'un detx dans un champ personnali-
sable remet automatiquement a zéro les données corre-
spondantes dans les autres champs. Ainsi vous étes sur
que les informations affichées dans tous ces champs
refletent votre voyage actuel.

REFERENCE

- Page Position

EH 165 S 155 f
TRACK

SPEED
180¢  2u3%
TRIP  TTIHE

8.6m 12:22
POSITION
N 38°53.017
W094°47. 824
TIME
04:32:40pm
A faibles vitesses (ou
quand vous ne vous
déplacez pas), les vitesse
et ioute affichées i la page
Position peuvent flucruer
a cause des erreurs de
position causées par la
Disponibilite Sélective,

il 165 S 185 2

TRACK ~ SPEED
180° 3.7%
ELPsSD TTIHE
02:29  12:40
POSITION
N 38°52.992
W094°47. 826"
i TIHE
04:32:58pm
Les champs personngli-
sables de la page Position
permettent  de  choisir
parmi toute une gamme
d'informations.
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Champ Altitude |

& Marquer
une position

TTTT[TeTT[FTrrTTTT

b0 165 S 185 24

TRACK ~ SPEED
180° 4.0%
TRIP TTIHE
T 12:57
POSITION
N 38°52.972'
W094°47.828'
TIHE
04:33:15pm

Le fait de vemettre @ zéro
lodometre  de  voyage
efface le  hilométrage
précédent et repart de
0.

AR RRREN LR RN R

O 465 S 185 24

TRACK ~ SPEED
180° 4.0%
TRIP ALT
0.0% 0[097%
POSITION
N 38°52.929
W094°47.831
TIHE
04:33:54pm

Vous pouvez entrer une
altitude connue pour aider
le GPS 126/128 a établir
une position en 3D.

==

Champ Altitude

Quand le GPS 126/128 est en cours d'acquisition
des satellites ou de navigation en mode 2D, la derniere
altitude connue est wtilisée pour calculer votre position.
Quand le GPS 126/128 a une couverture en 2D, le fait
dlentrer Paltitude exacte lui permet de déterminer une
position en 3D.

Note : Laltitude ne peut pas étre changée quand le
GPS 126/128 a déja une position en 3D.

Pour entrer une altitude :

1. Assurez-vous que "Alt" soit affiché dans le champ
personnalisahle.

2. Mettez en surbrillance la valeur du champ "Alt’, et
pressez EBED.

3. Entrez une valeur et pressez ESED.

Directement au-dessous des champs personnali-
sables se trouve le champ Position. Le champ Position
affiche 1a position GPS actuelle en latitude et longitude
(par défaut) ou dans un format de position personnel
(voir Réglages Navigation page 47). Juste au-dessous du
champ Position se trouve [heure. Cheure peut étre
affichée au format 12 ou 24 hewres (voir Réglages sys-
teme page 46). ‘
Marquer une position ‘Mark Position’

Le GPS 126/128 permet de marquer et enregistrer
jusqua 500 positions par des waypoints. Un waypoint
peut Etre entré en enregistrant une position électronique
instantanée, par saisie manuelle des coordonnées

{p. 21), ou en utilisant ses relevement et distance par
rapport 4 une position connue (p. 22).

Pour marquer votre position actuelle :
1. Pressez [0, La page Marquer la position apparaft,

montrant la position capturée et un nom par défaut de
trois chiffres.

2. Pour sauvegarder le nom par défaut et le symbole,
pressez pour confirmer Iinstruction "Save?".

Pour entrer un nom de waypoint différent :

1. Mettez en surhrillance le champ du nom de waypaint
et pressez EIED.

2. Faites les modifications voulues et pressez EEED-

3. Mettez en surbrillance ‘Save?' et pressez E3E3.

Note : Pour entrer un nouveau symbole ou com-
mentaire de waypoint, voir p. 23.

T

Pour ajouter un waypoint 4 une route :

1. Mettez en surbrillance le champ "Add to route num-
ber’ et pressez BEED.

2. Entrez un numéro de route, pressez EBEM pour con-
firmer et pressez de nouveau pour sauvegarder
le waypaint.

Fonction Moyenne de positions

La fonction ,\'Io?'enne de positions du GPS 126/128
aide 2 réduire les effets de la “Disponibilité sélective
sur l'erreur de position, quand on marque un
waypoint.

Note : Pendant que le GPS 126/128 calcule le fac-
teur de mérite, la valeur affichée varie rapidement avant
de se stabiliser.

1. Aprés avoir pressé |a touche EEZS, mettez en surbril-
lance le champ ‘Average?’ et pressez EEE. Le
Facteur de mérite ‘FOM" affiche |a valeur reflétant la
précision estimée de la position moyennée.

2. Le récepteur continue de faire la moyenne jusqu'a ce
que vous mettiez en surbrillance ‘Save?' et que vous
pressiez Gl .

Pages de Waypoints

Le GPS 126/128 possede trois pages de waypoints
qui permettent de gérer rapidement jusqua 500 way-
points. On accéde a ces pages : Waypolnts voisins,
Liste des waypoints et Définition du waypoint, par la
page Menu,

Pour sélectionner une page de waypoints :

1. Placez-vous  la page Menu et mettez en surbrillance
une option de page de waypoints.

2, Pressez G35,

Page Waypoints voisins

La page Waypoints voisins affiche les neul way-
points {es plus proches, se trouvant dans les 100 milles
de votre position actuelle, avec les relevement et dis-
tance pour chacun des waypoints. Cette page permet
dextraire une page Définition du waypoint ou d’aller
avec ‘GOTO vers un waypoint sélectionné directement
dlans la Liste.

Pour examiner la page Définition du waypoint
d'un waypoint sélectionné :

1. Mettez en surbrillance le waypoint voulu.

2. Pressez EGED.

REFERENCE

Moyenne de

Positions &
Pages Waypoints

HARK POSITION

Add to route

Waypoint:

001 g
N 38°51.334
W094°47. 941’

number:
EORT = essmenly
AVERAGE?
SAVE?

Le GPS 126/128 sauve-
garde les nouveaux way-
points avec un nom par
défaut de trois chiffres.
Pour ajouter le waypoint
a une route, entrez le
numéro de la  route
choisie, mettez en surbril-
lance ‘Save?" et pressez
ENTER.

GPS POSITION
Waypoint:
001

N 38°512
W094°47'S

DO

Add to route
number: __

AVERAGE? FOM
|SHMES] LB

T

Quand la  fonction
Movenne de positions a
été lancée, un facteur de
mérite  saffiche et le
champ  ‘Save?  passe
automatiquement en
surbrillance.
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REFERENCE

Waypoints

voisins & Liste
 des waypoints

HENU

HAYPOINT LIST
HAYPOINT
PROXIMITY HPTS
ROUTES

DIST AND SUN
HESSAGES
INTERFACE

SYSTEH
NAVIGATION
ALARHS

Pour sélectionner un sous-
men de wavpoini, mettez
en surbrillance Toption
désirée el pressez ENTER

NEAREST HPTS
HAYPNT BRG DoT
POINT 145 0.00
FUEL  DBE 0.15
FISH-5 [034° 0.24
CHAMHL 358" 0.54
COUE  47F 4.00
004 359 4.25
DOCK 358 4.25
O02 359 1.35
Oo4 359 1.3E

Page Waypoints
voisins
Le relevement “compas”
BRG et la distance ‘DST’
pour les neuf waypoints
les plus proches sont mis a
f[’Hi' en permancence.
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Pour retourner a la page Waypoints voisins :

1. Mettez en surbrillance ‘Done?".

2. Pressez EEED.

Pour aller directement vers un waypoint en
surbrillance :

1. Mettez en surbrillance le waypoint désiré et pressez
GUTD

2. Pressez EOED.

Page Liste des waypoints ‘Waypoint list’

La page Liste des waypoints offre une liste de tous
les waypoints actuellement enregistrés dans le
GPS 126/128 et de leurs symboles respectifs. Le nombre
total des waypoints utilisés ‘used” et disponibles ‘empty’
est également indiqué. A partir de la page Liste des way-
points, vous pouvez extraire une page Définition du
waypoint, supprimer tous les waypoints personnels,
supprimer les waypoints par symhole, examiner un
waypoint ou aller avec ‘GOTO’ vers un waypoint
sélectionne.

HAYPOINT LIST
HI3EAPTY  7USED

= 002

@« COVE
< DOCK

s
D FUEL
@ POINT

$ ROCK
DELETE HPTS”?

Pour supprimer tous les waypoints personnels :

1. Mettez en surbrillance ‘Delete Wpts?' et pressez

D
Une page d'options apparait, demandant si vous
voulez supprimer tous les waypoints personnels ‘delete
all’ ou si vous désirez supprimer des waypoints par type
de symhole ‘delete by symbol,

1. Mettez en surbrillance 'All ou ‘Symbol’ et pressez

: ?] vous sélectionnez ‘All’, mettez en surbrillance
Wes? et pressez pour confirmer.

Page Liste des waypoints (suite)
Si vous mettez en surbrillance ‘Symbol', il vous est
demandé de sélectionner le type de symbole.

1. Sélectionnez le symbole a annuler et pressez EEES.

2. Pressez pour confirmer le message ‘Done’,
mettez en surbrillance ‘Yes?' et pressez GEED.

Note : Cette fonetion est pratique pour supprimer
tous les waypoints temporaires créés par la fonction
Retour.

Waypoints de proximité ‘Proximity Wpts’

La fonetion Waypoint de proximité du
GPS 126/128 vous avertit quand vous vous rapprochez
de waypoints dangereux. Cette fonction permet de créer
jusqua neuf waypoints de proximité et de désigner un
cercle d'alarme pour chacun des waypoints. 51 vous
entrez dans le cercle, un message d'avertissement vous en
informe.

Pour entrer un waypoint de proximité a partir de

la page Menu :

1. Mettez en surbrillance ‘Proximity Wpts' et pressez

ENTER

2. Mettez en surbrillance le premier champ de waypoint
vide et pressaz EIES.

3, Utilisez la touche flache pour faire défiler les way-
points enregistrés jusqu'a apparition du waypoint
voulu (voir p. 24).

4. Pressez BBEY. Le champ de |a distance ‘Dst’ passe
automatiquement en surbrillance.

5. Pressez EIES. Entrez la distance voulue.

8. Pressez la touche CEED.
Pour examiner ‘review’ ou retirer ‘remove’ un
waypoint de proximité :

1. Sélectionnez un waypaint de proximité et pressez

@

2. Mettez en surbrillance ‘Review?' ou ‘Remove?’ et
pressez EZED.

Si ‘Review? est choisi, la page Définition du way-
point s'affiche et vous pouvez apporter des modifica-
fions au waypoint sélectionné (voir p. 22 4 24). 5i
‘Remove?” est choisi, la page Waypoint de proximité
réapparait, le waypoint étant effacé. Pressez [ ou

pour retourner 2 la page Menu.

REFERENCE

Liste des wpts

& Waypoints
 de proximité

—

HAYPOINT LIST

OPTIONS

1 DELETE [5H®

2 DELETE BY
SYHBOL

B FUEL
o= GARHIN
£ POINT

Supprimer les waypoints
par symbole permet de
supprimer un groupe par-
ticulier de waypoints, sans
perdre tous les autres
waypoints.

PROXIHITY HPTS

WAYPOINT  DST

PoIX
Eov| EEIEE
REHOVE~?

CLEAR ALL"?

Editez rapidement tous les
waypoints de proximité en
mettant en surbrillance le
nom du waypoint et en
pressant ENTER.
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REFERENCE

Définition du

waypoint &
Waypoints de
référence

HAYPOINT
DOCK <«

N 38°52.582
W094°47.861'
41-Hoy-g7 22:38

REFR:: speseicbize
BRG DST
359° [Mo.on

RENAHE? NEH?
DELETE? DONEZ

Les fonctions avancées de
planification du
GPS 126/128 permettent
de créer de nouveaux
waypoints et de vous
entraimer sans mettre le
pied dehors.

Si vous créez un nouveau
waypoint en entrant ses
coordonnées relevées sur
une carte, il peut étre
nécessaire de marquer sa
position exacte quand
VOUS Y serez arnivé.

Pour redéfinir les coor-
données de la position
dun waypoint existant, a
la page Définition du
waypotnt, mettez simple-
ment en syrbrillance le
champ ‘DST et pressez
ENTER. Utilisez la fleche
GAUCHE pour meitre la
distance a  0.00, et
pressez  ENTER  pour
confirmer,

Les anciennes coordon-
Nées sont remplacées par
celles de votre position
actuelle, si vous avez une
position 2D ou 3D valide.

Page Définition du waypoint ‘Waypoint’

. HAYPOINT :
Nom du —“‘e_ Symbole du
waypoint —A’DD?K : waypoint
N 38052' 582. __ Coordonnées
W094°47. 861 T dela position
11-HoVU-87 22:39
Waypoint de e, ek wes Gommentaire
réference REF: e du waypoint
. BRG  DST P
o n
Relevement /AZ—E:-BNS:W)—O% ~_ Distance depuis
epuds e w : K ™l waypoint
depuislewpt | pE) BYES DONE® -y
de référence L de référence

Instructions

La page Définition du waypoint permet de créer de
nouveaux waypoints manuellement ou d'examiner et
éditer les coordonnées, symboles et commentaires des
waypoints existant. Elle est ausst uttlisée pour supprimer
un waypoint individuel de la mémoire (voir p. 24). Pour
créer un nouveau waypoint manuellement, vous devez
connaitre les coordonnées de sa position ou les distance
et relevement approximatifs depuis un waypoint existant.

Pour créer un waypoint en entrant ses coordonnées :

1. A partir de la page Définition du waypoint, mettez en
surbrillance ‘New?' et pressez EEED.

2. Entrez un nom de waypoint et pressez EEE).

3. Pressez pour sélectionner un symbole de way-
point, faites votre choix et pressez :

4. Mettez en surbrillance ‘Done?" et pressez BEES pour
retourner & la page Waypaint,

5. Mettez en surbrillance le champ ‘Position’ et pressez

6. Entrez la position et pressez EEES.

1. Mettez en surbrillance 'Dong?” et pressez@ pour
confirmer.

Waypoints de référence

Pour créer un nouveau waypoint manuellement,
sans connaitre les coordonnées de sa position, vous
devez entrer ses relevement et distance depuis un way-
point existant ou votre position actuelle,

Pour créer un nouvean waypoint en référence a un
waypoint enregistré :

1. A partir de la page Définition du waypoint, mettez en
surbrillance ‘New?' et pressez .

Waypoints de référence (suite)

2. Entrez le nom du waypoint et pressez EIES .
3, Mettez en surbrillance le champ ‘Ref’ et pressez EEEY.

4. Entrez le nom du waypoint de référence (ou laissez en
blanc pour utiliser votre position actuelle) et pressez

.

5, Entrez les relévement et distance du waypoint de
référence au nouveau waypaint.

6. Pressez BEEY pour confirmer le message ‘Done?”.

Symboles de waypoints

Le GPS 126/128 permet de choisir I'un des seize
svmboles pour chacun des waypoints pour faciliter leur
repérage sur la carte. A 1partir de la page Symbole, vous
pouvez aussi choisir la fagon dont le waypoint apparai-
tra sur la carte.

Pour choisir un symbole de waypoint :

1. Mettez en surbrillance le champ du symbole et
pressez EEED.

2. Utilisez la touche fleches pour sélectionner le sym-
bole voulu et pressezﬁ

3. Le curseur passe au champ Affichage ‘Display’ ol
vous pouvez choisir la fagon dont les informations du
waypoint s'afficheront sur la carte.

4. Pressez BBED, et sélectionner 'une des options d'af-
fichage suivantes : nom et symbole ‘Name with sym-
bol’, symbole seul ‘Symbol only’ ou commentaire et
symbole ‘Comment with symbol’.

5, Pressez pour confirmer votre sélection, puis de
nouveau pour confirmer le message ‘Done?".

Commentaires de waypoints

Chague waypoint enregistré dans le GPS 126/128
possede un champ de commentaire de seize caracteres.
Le commentaire par défaut est la date et Theure TU {ou
temps moyen de Greenwich) de la création du waypoint.

Pour changer ou ajouter un commentaire :

1. Mettez en surbrillance le champ du commentaire.

2. Pressez GEED.
Note : Vous pouvez effacer le champ du commen-
taire en pressant la touche fleche gauche.

3. Entrez le commentaire désiré,

4. Pressez G2,

REFERENCE

Symboles &

Commentaires
de waypoints

SYHBOL
- B
o|g| t

3
dh

ExiT| £
@

DISPLAY:
NAHE
HITH SYHBOL

DONE~?

o[Bx| K|

Les symboles de way-
points permettent
d'obtenir instantanément
plus d'informations sur un
waypoini qu'avec son nom
seul.

GPS POSITION
Weypoint:
DOCK <«

N 38°52.781
W094°47. 844’
LAKE_CHARLEE -

Add to route
number: __

AVERAGE? FOM
SAVE? F.

——— = T

Le champ du commentaire
de  waypoint  tecoit
automatiquement les date
et heure de création du
waypoint. A tout moment,
voUs pouvez y entrer

un  commentaire  de
16 caractéres.
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REFERENCE

Renommer,

supprimer &
scanner les wpts

RENAHE HAYPNT
From

004
To:
Ccov[E__

Are you sure
Yes? or No?

Sivous voulez rapidement
sauvegarder des  way-
points en pressant MARK
puis ENTER, ils recoivent
un nom par défaut que
vous pouvez changer plus
tard. Le nom de tous les
waypoints peut étre modi-
fié a tout moment.

HAYPOINT
EARHIN =

N 38°52.581
W094°47. 861
11-HoU-87 E8:39

R
RENAME? NEW?
DELETE? DONE~

Il est facile et rapide de
scanner des waypoints a
la page Définition du
waypoint. Mettez en sur-
brillance le champ nom,
Dressez ENTER et utilisez
la touche fleches pour
faire défiler Tes noms.
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Renommer et supprimer des waypoints

Les instructions pour Renommer et Supprimer sont
situées en has de la page Définition du waypoint.

Pour renomimer un waypoint enregistré :
1. Mettez en surbrillance ‘Rename?’, et pressez EZE.
2. Entrez le nouveau nom du waypoint et pressez EEe.
3. Pressez pour confirmer le message 'Yes?"
Pour supprimer un waypoint enregistré :
1. Mettez en surbrillance ‘Delete?" et pressez [EEES.

2. Mettez en surbrillance Yes?' et pressez BEES.

Note : Pour supprimer un waypoint faisant partie
d'une route, otez-le tout d'abord de la route (vorr p. 34)
puis supprimez-le. Si vous essayez de supprimer un
waypoint faisant partie d'une route, vous obtiendrez le
message © Le waypoint de la route ne peut pas étre sup-
primé Route waypoint can't be deleted’.

Scanner des waypoints

Quand vous entrez le nom des waypoints manuelle-
ment, la fonction Scanner du GPS 126/128 affiche
automatiquement les premiers noms correspondant aux
caractéres numériques ou alphabétiques déja entrés. Sl
existe plusieurs waypoints commencant par les meémes
lettres ou chiflres, passez au caractére stuvant et conti-
nuez la saisie du nom du waypoint. Cela évite davoir 2
saisir le nom complet du waypoint.

Pour scanner a partir d'un champ de waypoint :

1. Mettez en surbrillance le champ du nom de waypoint

et pressez EZED.

2. Pressez |a touche fléche a gauche pour effacer e
champ du nom,

3. Faites défiler les waypoints.

4. Quand vous avez trouvé le waypaint voulu, pressez

ENTER

Sélectionner une destination directe ‘GOTQ’

Le GPS 126/128 offre quatre facons de naviguer
vers une destination : ‘GOTO’, ‘MOB', la fonction
Retour et la navigation par les routes. La méthode de
base pour choisir une destination est la fonction
‘GOTO qui permet de sélectionner n'importe lequel
des waypoints enregistrés comme destination et de cal-
culer rapidement une route directe de votre position
actuelle a cette destination.

Pour activer la fonction ‘GOTO’ :

1. Pressez BB,
2. Sélectionnez le waypoint vers lequel vous voulez navi-
guer et pressez ﬁ

Quand la fonction ‘GOTO’ est activée, la page
Compas ou Autoroute fournissent un %uidage de direc-
tion vers la destination jusqu’a ce que la fonction
‘GOTO’ soit annulée ou que le récepteur ait terminé la
navigation sur la route active (voir p. 30).

Pour annuler la fonction ‘GOTO’ en cours :

1, Pressez la touche EES.
2. Mettez en surbrillance ‘Cancel GOTO?' et pressez

Fonction Homme a la mer ‘MOB’

La fonction Homme a la mer du GPS 126/128 per-
met simultanément de marquer et de calculer une Toute
vers cette position pour une action rapide vers des
positions passées.

Pour activer le mode ‘MOB’ :

1. Pressez la touche EEED.
2. Pressez EEED pour commencer la navigation ‘MOB".

Le GPS126/128 vous guide maintenant vers le way-
point MOB' jusqua ce que la fonetion ‘GOTO MOB
soit annulée. Si vous voulez sauvegarder le waypoint
MOB', assurez-vous de le renomumer ou 1l sera écrasé a
la prochaine activation de la fonction MOB.

REFERENCE

Sélectionner

GOTO &
fonction MOB

[GOTO HAYPOINT |
s 002

&« COVE

< DOCK

@& FISH-7
B FUEL

L2
% ROCK

CANCEL GOTO7?
TRACBACK?

Seélectionnez un waypoint
de destination dans la liste
‘Goto Waypoint.

BRG DST
355° 0.01n
356° 20.0%

TRK SPD

MOB =

A :
0.25 0.25
ETE UHG
00:02 20.0%

Quand le mode MOB’ est
gctivé, un guidage de
direction est assuré par la
page Compas ou
Autoroute. Le fait d'acti-
ver de nouveau ‘MOB’
écrase le précédent way-
point ‘MOB’,
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REFERENCE

TRACK SETUP
RECORD: [FF

METHOD:
AUTO

HEHM USED  Ox

3/1024 PTS

CLEAR LOG?

TRK SPD
00° 0.0
AVERTISSEMENT

Le fait de désactiver Ven-
registrement du tracé de
route ‘OFF” empéche 'uti-
lisation de la fonction
Retour:

GOTO HAYPOINT
@ COVE
< DOCK
@ FISH-5
B FUEL

= GARHIN
= HOB

£ POINT
CANCEL GOTO~?

Mettez en swbrillance
Uinstruction TracBack?” et
pressez ENTER pour com-
mencer la  navigation
Retour:
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Navigation Retour ‘TracBack’
Navig

La fonction Retour, brevetée par GARMIN, permet
de retracer votre cheminement en utilisant un tracé de
route automatiquement enregistré par le récepteur.
Cette fonction évite de marquer des waypoints tout au
long du voyage puis de créer et d'activer une route
inverse pour retourner au point de départ. Quand une
route Retour est activée, elle vous ramene au plus
ancien des points du tracé de route mémorisé. Il est
donc recommandé d'effacer le tracé de route existant,
avant le départ de chaque nouveau voyage.

Pour effacer le tracé de route et définir un point
de départ pour la route Retour :

1. Ala page Carte, pressez O

2. Mettez en surbrillance l'option Track Setup’ et pressez

ENTER|

3. Mettez en surbrillance 'Clear Log? et pressez Bigd .

4. Mattez en surbrillance "Yes? et prassez B35
Pour activer une route Retour :

1. Pressez [BEED, mettez en surbrillance ‘TracBack? et

pressez EEED.

Quand la fonction Retour est activée, le
GPS 126/128 divise le tracé de route actuellement
enregistré dans la mémoire et le divise en segments.
Jusqu'a 30 waypoints temporaires petvent étre créés
pour marquer les caractéristiques les plus significatives
du tracé de route et suivre au plus pres le chemin exact
parcouru. Ces E}oims sont repérés par des nombres
suivant un “I" dans la liste des waypoints et par un sym-
bole “T" & la page Carte. '

La page Route active apparait, montrant une route
menant de votre position actuelle jusqu'au point le plus
ancien du tracé de route mémorise. Un guidage de
direction est assuré de waypoint en waypoint jusquau
point de départ du tracé de route.

~ Note - Vous pouvez supprimer un waypoint Retour
d'une route, mais seulement si cette route nest pas active.

Astuces pour utiliser la fonction Retour

* Effacez toujours votre tracé de route 2 lendroit
exact ot vous voudrez revenir (départ de piste,
quai, etc.).

* Loption Record’ a la page Réglages tracé doit étre
réglée sur ‘Wrap’ ou sur “Fill'

* Le tracé de route doit compter au minimum deux
pomts meémorisés pour pouvoir créer une route
Retour.

Siln'y a pas sulfisamment de waypoints
disponibles en mémoire pour créer une route
Retour, vous en étes averti par le message
“Waypoint memory full, eﬁe récepreur utlise
n'importe quels waypoints disponibles pour créer
une route Retour en insistant sur la partie du
tracé proche de la destination (le plus ancien
point du tracé mémorisé).

Si l'option "Method de la }]Jﬂ%e Réglages du trace
est réglée sur ‘time interval’, la route Retour peut
ne pas suivre exactement votre cheminement. (Le
réglage ‘Automatic’ assure la route Retour la plus
détaiﬁée},

Si le récepteur est mis hors tension ou qu'il perd
la couverture satellites pendant le voyage, la route
Retour dessine simplement une !igne droite entre
un point quelcongue prés de Pendroit ott la cou-
verture a ¢té perdue et un autre ol elle a été
reLrouvee.

Si les changements de direction et de distance de
volre tracé de route sont complexes, 30 way-
points peuvent étre insuffisants pour marquer
votre cheminement précis. Le récepleur aflecte
donc les 30 waypoints aux points les plus signifi-
catils du tracé et simplifie les segments compor-
tant le moins de changements de direction.

Pour sauvegarder une route Retour, coplez la
route O vers une route mémoire libre avant d’ac-
tiver de nouveau la fonction Retour car la nou-
velle activation d'un Retour ou d'une route
mémoire va écraser la route Retour existant.

Quand une Toute Retour est activée, le récepteur
efface automatiquement tous les waypoints tem-
poraires qui ne sont pas contenus dans les

routes 1 2 19, Si les routes 1 & 19 comportent des
waypoints temporaires, le récepteur cree de nou-
veallx waypoints temporaires utilisant les pre-
miers nombres de trois chiffres disponibles. (Vous
pouvez aussi supprimer rapidement tous les way-
points “Retour” temporaires grice 4 la méthode
de suppression par symbole décrite p. 21).

REFERENCE

SPD
10.0

TRK
045°

La fonction Retour vous
fait naviguer le Tong de
votre tracé de route en
sens  inverse  jusquiau
point le plus ancien ¢n
mémoire.

225° 0.19
BRG DST
&

TRK SPD
225° 6.0

Le tracé de route est divisé
en segments joignant des
waypoints  femporaires
PL)[H' créer une route vous
ramenant au départ du
tracé de route.
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Navigation avec les routes

La derniére facon de naviguer vers une destination
avec le GPS 126/128 consiste a créer une route person-
nelle. Le GPS126/128 permet de créer et enregistrer
jusqua 20 routes de 30 waypoints chacune. La fonction
Navigation avec les routes permet de planifier et navi-
guer d'un endroit 4 un autre, en utilisant un ensemble
de waypoints prédéfinis. Les routes sont souvent util-
isées quand il n'est pas pratique, sir ou possible de navi-
%uer en ligne droite vers une destination particuliere
ex. par des hauts fonds).

\ o
*
S}%/

‘Waypoint 2 Segme i

) ! nt actif

(Waypoint actif ‘to’ de o
destmation)

Waypoint 1
(Waypoint actif ‘from’
passé)

Les routes sont divisées en segments qui sont uti-
lisés pour la navigation. Le waypoint vers lequel vous
vous dirigez sappelle le waypoint actif de destination
‘(o et celui qui est juste derriere vous, le waypoint actif
passé ‘from’”. La ligne qui relie ces deux wa\,'fjoims sap-
pelle le segment actif. ‘

‘ 'Quqnd VOUs activez une route avec le GPS 126/128
il sélectionne automatiquement le segment de route le
plus proche de votre position comme segment acti.
Comme vous dépassez chague waypoint de la route, le
récepteur enchaine automatiquement et sélectionne le
waypolnt suivant cotmme waypoint actif ‘to’.

3

Page Définition de la Route ‘Route’

Champ du ROUTE: | Numéro de
commentaire _.-EM— la route
WO UAYPHTDTHK DST
L oot N .1
Route désirée rr___!mhm]]' 1.8 Longueur du
du segment 4 POIHT 214'_ o.2 segment
5 oLakw e T
JLIPEE v ol Distance
TOTALDST .70t
Champ Copier =COPY TO: __ totate
CLR”? II"!U'.’ ACT?
A

[
Instructions

Le bas de la page Définition de la route présente
des champs de fonction permettant de copier, effacer,
inverser ou activer les routes affichées. Les routes 1 a
19 sont utilisées comme routes mémoire, la route 0 ser-
vant toujours de route active pour la navigation en
cours. Si vous voulez sauvegarder une route actuelle-
ment en route 0, assurez-vous de la copier sur une
autre route mémoire libre, car elle sera effacée et rem-
placée  la prochaine activation d'une Route.

Les routes peuvent étre copices, effacées, inversées
et activées a partir de la page Définition de la route.

Pour sélectionner la page Définition de la route :

1. Mettez en surbrillance "ROUTES' & la page Menu et
pressez EEE3.

Le champ du numéro de route se trouve en haut de
la page, avec un champ commentaire de 16 caracieres
au-dessous. Si aucun commentaire mest entré, le
champ affiche le premier et le dernier waypoints de la
route. La liste des waypoints sur le coté gauche de la
page accepte jusqu'a 30 waypoints pour chaque Toute.
Celte liste affiche la route désirée et la longueur de
chaque segment. La longueur totale de la route apparait
au-dessous de la liste des waypeints.

REFERENCE

' Page Définition
de la Route

HENU

NEAREST WPTS
HAYPOINT LIST
HAYPOINT
PROKINMITY HPTS
FITE=]

DIST AND SUN
HESSAGES
INTERFACE

SYSTEH
NAVIGATION
ALARHS

Les  routes  permettent
denregistrer et dutiliser
des groupes de waypoints

fréquemment  utilisés
ensembles.
ROUTE: 4
DOCK TO POINTY
HO HAYPHTDTK D=T
1ok i,
g COVE 5
oo3” 4.2
k| FISH_EEi4' o2
4 [ Chi fml
G el T e
£ ol

TOTAL DST i.70
COPY TO:

CLR7? INU? ACT?

Entrez chaque waypoint
dans Tordre oit vous
voulez naviguer. Si vous
voulez entrez un waypoint
qui nest pas envegistre en
mémoire, vous devrez
dabord définir sa position
a la page Définition du
waypaint.
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Utiliser les
Routes

ROUTE: 4
|-HILLHAN_LAKE--
MO UAYPHTDTK DST
TDOCRE . o
2 COUE }

o3 4.2
I FISH-S. o'
4 POINT =27

5 . -

e s =
TOTAL DST 3.70

COPY TO: __
CLR? INU? ACT?

Vous  pouvez utiliser
Jusquw'a 16 caracteres pour
personnaliser e nom

d'une route. Le nom par

défaut correspond au pre-
mier et au dernier way-
points de la route,

ROUTE: 4
HILLHAM LAKE
Ho HAYPHTDTK DST
i bocK 178 2.3
2 COVE ;
on3 4.8
3 FISH-EE“. 0.z
4 POINT FEa
By e e
TR e
TOTAL DST 3.70
COPY TO: _
CLR~? INUZ
Pour activer une route,

mettez en  surbrillance
“Act? et pressez ENTER,

30
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Créer des routes et les utiliser pour naviguer

Pour créer une route a partir de la page Définition
de la route :

1. Mettez en surbrillance le champ du numeéro de route
et pressez EEED.

2. Avec latouche 4~ ou "W sélectionnez un numéro
de raute libre et pressez EEED.

3. Pressez pour commencer la saisia du commen-
taire de la route.

4. Entrez votre commentaire et pressez la touche EEE.

5. Pressez BEED pour commencer la salsie du premier
waypoint de la route.

6. Pressez de nouveau pour passer au champ du
waypoint suivant. Au fur et & mesure que vous entrez
le reste des waypoints, |a liste se déroule
automatiquement.,

Quand vous activez une route, le segment de route le
plus proche de votre position est automatiquement sélec-
tionné comme segment actif. Au [ur et a mesure que vous
dépassez chaque waypoint de la route, le récepteur
enchaine automatiquentent et sélectionne le waypoint
sulvant comme waypoint actif de destination ‘o’

Activer et inverser les routes

Quand une route a été enregistrée, elle peut étre
activee en suivanl son enchainement ou inversée a par-
tir de la page Définition de la route. Le processus d acti-
valion ou d'inversement d'une route mémorisée consiste
2 aller chercher la route en mémoire (routes 1 19) et a
la copier sur la route active (route 0) pour la navigation.
La route mémoire n'est maintenant plus nécessaire. Elle
reste en mémoire sous son numéro et dans son format
d'origine.

Ce systeme permet d'avoir une route active qui peut
étre éditée pendant la navigation et sauvegardée comme
route totalement nouvelle par rapport a celle d'origine.
Vous devez copier la route active vers une route
mémoire libre pour la sauvegarder, car Tactivation d'une
nouvelle route ou d'un Retour écrase la route 0.

Pour activer une route :

1. A partir de la page Définition de la route, mettez en
surbrillance le champ du numéro de route et pressez

ENTER

2. Entrez le numéro de la route & activer et pressez EEEd.

3. Mettez en surbrillance ‘Act?” et pressez [EIED.
Pour activer une route en sens inverse :

1. Suivez les étapes ci-dessus, mais sélectionnez ‘Inv?’
et pressez

Page Route active ‘Active route’

Quand une route est activée, la page Route active
affiche Tenchainement des waypoints de la route avec
le temps nécessaire estimé ‘ETE a votre vitesse actuelle
et la distance pour chaque waypoint. Tant que vous
naviguez sur une route active, la page Route active fait
partie de lenchainement des pages principales du
récepteur. La gage Route active permet aussi de changer
le champ ETE’ pour afficher la route désirée DTK' ou
Theure estimée darrivée ETA pour chaque segment.
Vous pouvez aussi effacer ou inverser la route active.

Pour afficher ‘DTK’ ou ‘ETA’ pour chaque segment :

1. Mettez en surbrillance ‘ETE ou ‘DTK' et pressez
D,
2. Sélectionnez 'DTK ou 'ETA' st pressez ERED.

La page Route active permet aussi d'effacer (inter-
rompre la navigfl’tion) ou d'inverser la route active sans
utiliser la page Définition de la route.

Pour inverser une route & partir de la page Route active :

1. Mettez en surbrillance ‘Invert? et pressez GEE3.
Pour interrompre une navigation par route :

1. Sélectionnez Clear? et pressez EEED.

Copier et effacer les routes

La page Définition de route est également utilisée pour
copier tne route vers une autre Toute. Cette fonction est
utile quand vous voulez modifier la route active {ou route
Retour) et que vous voulez la sauvegarder dans sa forme
modifiée pour utilisation future.

Pour copier une route :

1. Mettez en surbrillance le champ du numéro de route
et pressez EEED.

2. Selectionnez le numéro de la route & copier et
pressez EIED.

3. Mettez en surbrillance le champ ‘Copy to’ et pressez

e

4, Faites défiler les routes disponibles et sélectionnez le
numéro de la route de destination. (Seules les routes
libres sont disponibles). Pressez pour copier la
route.

Pour effacer une route de la mémoire :

1. Mettez en surbrillance le champ du numéro de route
et pressez EEEd.

2, Entrez le numéro de la route et pressez B3
3. Sélectionnez ‘CIr?" et pressez B
4. Mettez en surbrillance ‘Yes? et pressez Bl

REFERENCE

Route active,

Copier &

[_ACTIVE ROUTE |
HILLHAW LAKE
HAYPHT ETE DST
DOCK  animm -
COVE  0OB:03 1.
FISH-5 15:23 2.53
POINT 4E:52 2

CLEAR7? INVERT?

Page Route active

Quand une route est
active, la page Route
active apparait dans I'en-
chainement  des  pages
principales, apres la page
Compas ou Autoroute.

ROUTE: 4
HILLHAN LAKE
HO HAYPHTDTK
1DOCK  op
2 COVE poo
3 FISH-55.
4 POINT =*°,

=
“
-

l

(=R 1)
o Ll

1
1

TOTAL DST 3.70

COPY TO: i[”?
CLR7? INU? ACT?

Pour copier une route,
sélectionnez une route
meémoire vide et pressez I
touche ENTER. Si vous
sélectionnez  une route
déja utilisée, vous en étes
averti par le message
‘Route Full”.
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Editer les routes

& ‘GOTO’ direct

ROUTE: 4
HILLHAH LAKE
WO WAYPHTDTK DST
s
INSERT?
:ﬂ REMOVE?

e P4 cHANGE?

TOTAL DST 3.70

COPY TO: __
CLR? INU? ACT?

Utilisez le menu & I'écran
pour sélectionner la fonc-
tion d'édition désirée.

ROUTE: 4
DOCK TO POINT
BHO HAYPHTDTK DST
; FOCHE hei s
SOukC ppd 1.2
MIRISH=5 a7 - &'
4 TN '
GEETEE rEaa
o e R
TOTAL DST___3.70
COPY TO: __
CLR? INU? ACT?

Pour éditer oy examiner
uin waypoint d'une route G
partir de la page Route
active, mettez en surbril-
lance le waypoint désizé et
pressez ENTER.

Editer les Routes

Une route peut tre éditée 2 tout moment apres sa
création.

Pour éditer un waypoint de la route a partir de la
page Route active ou la page Définition de la route :

1. Sélectionnez le waypoint & éditer et pressez B

Un menu des choix d'édition s'alliche a 'écran, avec
des options pour examiner, insérer, supprimer ou
changer le waypoint en surbrillance. Ce champ contient
les options sulvantes :

® Review?— pour examiner la page Définition du

waypoint.

o Insert?— pour ajouter un nouveau waypoint

devant le waypomt sélectionné,

© Remove?— pour supprimer le waypoint sélectionné

e Change?— pour changer le waypoint sélectionné

par un nouveau waypoint,

Vous pouvez supprimer un waypoint de la route,
mais seulement si la route nest pas active. Note : Editer
la route mémoire d'origine n'affecte pas la route 0. Si
vous voulez sauvegarder une version de la route 0,
quand elle est éditée, enregistrez-la sur une route
mémoire libre.

Navigation directe ‘GOTO’

Au début de ce chapitre nous avons dit que le
GPS 126/128 sélectionne automatiquement le segment
de route le plus proche de votre position comme seg-
ment actif. Cela peut signilier que vous ne naviguez pas
vers le premier waypoint de la route active. Si vous
voulez sélectionner un waypoint de la route pour com-
mencer la navigation ou si vous préférez naviguer sur
une route sans suivre son enchainement, vous pouvez
faire une navigation directe ‘GOTO" & partir de la page
Route active.

Pour [aire une navigation directe ‘GOTOQ’ a partir
de la page Route active :

1. Mettez en surbrillance le waypoint voulu dans la route

et pressez (EE0).

2. Quand la page ‘GOTO Waypoint' apparait avec le way-
point en surbrillance, pressez .

Remarquez quune fois le waypoint choisi pour la
navigation directe atteint, le GPS 126/128 reprend
aulomaliquement la navigation du reste de la route en
suivant 'enchainement

Utiliser les pages de Navigation
Quand vous avez sélectionné les fonctions ‘GOTO,

Retour, “MOB' ou navigation avec les routes, le
(GPS 126/128 assure la navigation avec Tune des dewx

pages de navigation suivantes :

BRG DsT
el ol 354° 1205
SRl e 0% 358° 6.0%

DOCK <

0.25 4 ©.25
ETE UHG UHG c1s
12:97 6.0% 6.0% 358°

Page Compas

Page Autoroute

*La Page Autoroute (par défaut) présente une

autoroute graphique qui affiche vos mouvements

ar rapport & la route désirée, en insistant sur
cart de route (distance et direction en dehors de
la route). Cette page affiche aussi un indicateur
d'écart de route ‘CDI (voir p. 35). La page
Autoroute convient bien aux activités nautiques
ou hors piste ot la navigation en ligne droite est
possible.

*La Page Compas présente un pointeur direction-
nel vers la destination et un “compas” rotatil pour
montrer votre direction de voyage. La page
Compas fournit un meilleur guidage de direction
quand une navigation en ligne droite est
impossible.

Les deux pages offrent un affichage numérique des
relevement et distance pour la destination, ainsi que
v0s vitesse et route sol actuelles. Vous pouvez passer de
l'une 4 lautre des pages a tout moment.

Pour changer la page de navigation :

1. Pressez ERED 4 partir de la page de navigation
affichée, et de nouveau pour changer la page.

REFERENCE

BRG DST
354° 1.19%
3T53° 6.0%

HIGHUAY?
N HE RS

*
0.25 0.25
ETE UHG
11:54 6.0%

Pour passer de la page de
navigation Autoroute a la
page Compas, pressez
deuix fois ENTER.

BRG D3T
354° 1.20%

3 AT HRRT] =P
Tlconpassa P

UHG CTsS
| 6.0% 358° |
Pour passer de la page de
navigation Compas a la
page Autoroute, pressez

deux fois ENTER.
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Pages de
Navigation

Sélectionner une page de navigation (suite)

UHG cTs
5.8% 359°

Utilisez les champs modi-
fiables pour personnaliser
vos pages de navigation.

BRG DST
354° 1.03n
355° 6.0%
TRK SPD
DOCK <

0.25 3 0.25
RN UHG
Lea1® 6.0%

Loption ‘TRN' indique la
valeur en degrés du virage
a effectuer pour vous
diviger directement vers
votre destination.

3

BRG DST
350° 0.13%
355° 10.0%

TRK SPD

DocK <

L
0.25 0.25

Champ TRN UHG hamp
personnalisable Lee5° 10 .6% personnalisable

Les chamyps situés dans les coins inférieurs de_
chaclue page sont personnalisables. Cela permet d'y
afficher diverses données de navigation pour votre
voyage.

Pour accéder a un champ personnalisable :

1. Mettez en surbrillance I'un des champs et pressez

ENTER

2. Utilisez la touche fleche pour faire défiler les options
possibles.
Les options suivantes sont disponibles a partir des
pages de navigation :

Temps nécessaire estimé ‘ETE'— temps restant
pour atteindre votre destination sur la base de vos
vitesse et route actuelles.
Heure estimée d’arrivée ‘ETA— heure d'arrivée
a destination sur la base de vos vitesse sol et route
actuelles.

Route a suivre ‘CTS— relevement donnant la
facon optimale de rester sur la route vers votre
destination.

Ecart de route ‘XTK'— distance de votre écart
ar rapport a la route désirée dun coté ou de
autre. Ce champ donne une représentation
numérique de I'échelle du ‘CDI'.

Vitesse effective VMG — vitesse 2 laquelle vous
voyagez vers votre destination.

Changement de direction ‘“TRN'— valeur de Ia
correction en degrés, nécessaire pour voyager
directement vers votre destination.

Utiliser la page Autoroute

Relevement Distance pour

" le waypoint

pour le —

. T
waypoint W

Route sol - T Vitesse sol
Waypoint de

destination - Echelle CDI

Autoroute _. 0.25 < 0. 25
graphique RN N ~SOHG | Pointeur
0PB° 10.0%

\\\/'
Champs pérsonnalisables

La page Autoroute du GPS 126/128 fournit un
guidage de direction vers un waypoint de destination en
insistant sur la route désirée en ligne droite et les dis-
tance et direction de votre écart de route. Les releve-
ment et distance pour un waypoint, de méme que vos
route et vitesse actuelles, sont affichés en haut de
lécran.

Comme vous vous dirigez vers votre destination, le
centre de 'écran donne un guidage visuel vers votre
waypoint sur une autoroute graphique mobile. Votre
position actuelle est représentée par un losange au cen-
tre de léchelle d'écart de route. La ligne au centre de
Tautoroute représente votre route désirée. Au fur et a
IMESUTE (U Vous navi%uez vers un waypoint, l'autoroute
se déplace, indiquant la direction de votre écart de
route, par 1a \)ort au losange de position sur l'échelle
‘CDT. Quanc[) “autoroute pointe directement vers le haut
de l'écran, le waypoint se trouve juste devant. $i le way-
point de destination se trouve & gauche, le haut de l'au-
toroute conduit vers la gauche et vice versa. Pour rester
sur la route, dirigez-vous simplement dans la direction
indiquée par l'autoroute {gauche ou droite), jusqua ce
que lautoroute mene directement vers le haut de la
page.

Au-dessous du pointeur se trouvent deux champs
personnalisables.

Si vous vous écartez vraiment de la route, de plus
d'un cinquigme de la distance sélectionnée pour le
‘CDI', Ta distance exacte de votre écart safliche a lem-
placement habituel du réglage du "CDI'. Si vous vous
écartez trop de la route (Tautoroute a disparu), une
boile message apparait pour indiquer la route a suivre
afin de rejoindre la route. (Pour information sur le
réglage de cette échelle, voir p. 48). Quand la distance
restante indique 0, vous étes arrivé a destination.

REFERENCE

Page Autoroute

BRG DST

352° 0.33n

342° 10.0%
TRK SPD

DOCK &<

0.25 4n ©0.25
TRN UHG
Ro10° 9.8%

Dans cet exemple, la page
Autoroute indique que
vous étes en dehors de la
route (@ gauche). Dirigez-
vous vers la droite pour
rejoindre  la route.
Remarquez  que  Tau-
toroute montre toujours la
divection dans laguelle
vous devez virer Si l'au-
toroute méne directement
vers le haut de la page,
puursui\'a‘: dans cette
direction.

BRG DST
026° 0.54%n
260° 10.0%

TRK SPD

DOCk <

_STEER 029°

0.25 \ 0.28
TRN UVHG
R126° =-5.9%
Si vous vous éloignsz trop
de la route, une boite mes-
sage s'affiche pour indi-
quer la direction & suivie
afin de la rejoindre  de

facon optimale,
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Page Compas

TRN crs
RO24° ©14°

Dans cet exemple, la page
Compas indique que vous
voyagez en direction du
nord (334 degrés) et que
le waypoint de destination
se trouve au  nord
(358 degreés) par rapport
a votre direction actuelle
de voyage.

BRG DST
337° 0.40n
020° 10.0%
TRK SPD
DOCk <

TRN CTsS
Le23°  922°
Dans cet exemple, la
page Compas indique
que vous VQV(ISL'Z €n
direction du nord

(020 degres) et que le
waypoint de destination
esta louest (357 degres)
par rapport i votre
direction actuelle de
voyage.
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Utiliser 1a page Compas

Relevement Distance pows

pourle —m DET b o wavngint
waypoint i N 354° 1 .20 B
b 358° 6_0%=— vy
Route sol TRK SPD
DOCKH - Waypoint de
Anneau destination
“compas”
~ Pointeur vers
le waypoint
Champ | e c1s o
ersonnalisable T amp
! €.9% 358° personnalisable

La page Compas fournit un meilleur guidage de
direction que la page Autoroute pour les voyages a
[aibles vitesses (ex. marche) et pour ceux présentant de
nombreux changements de direction.

Le relevement ‘BRG et la distance DST pour le
waypoint se trouvent affichés en haut de la page. La
distance affichée correspond a la distance en ligne
droite de votre position actuelle au waypoint de desti-
nation. Le relevement indique la route “compas” exact
de vous a votre destination. Au-dessous sont alfichées
la route “TRK et la vitesse ‘DST", La route correspond a
la route sol et la vitesse a la vitesse par rapport au sol.

Le centre de la page présente un “anneau compas’
rotatif qui montre votre route sol tandis que vous vous
déplacez, avec un pointeur {leche vers la destination en
son centre. La fleche indique la direction de votre desti-
nation par rapport a la direction dans laquelle vous
vous déplacez. Par exemple, si la fleche indique le
haut, vous sous dirigez directement vers le waypoint. Si
la fleche indique toute autre direction (gauche, droite,
bas, etc.), tournez vers la fleche jusqu'a ce quielle
indique le haut. Puis continuez dans cette direction.

Le bas de la page affiche deux champs personnali-
sables pouvant indiquer les données suivantes | TTE,
ETA, ‘CTS, XTK, VMG ou ‘TRN'.
~ Quand vous étes 2 une minute de votre destination
(sur 1a hase de vos vitesse et route sol actuelles), le
GPS 126/128 vous en avertit par une hoite message qui
clignote a I'écran.

Page Carte

Le GPS 126/128 possede une puissante carte mobile
en temps réel qui fait bien plus que tracer vos route
désirée et route suivie. La page Carte offre aussi un
curseur cible qui permet de balayer les waypoints
voisins, déterminer les distance et relévement pour
n'importe quelle position sur la carte, et marquer de
nouveaux Waypolnts lout en naviguant.

Relevement 024° 0.82 Distance pour
pour le BRG DST le waypoint
waypoint GOUE
ood
- Position
o€ qctuelle
0
Route sol —m»| TRK SPD |-— Vitesse sol
024° 5.0

La carte possede 12 échelles au choix de 0,2 a
320 milles (0;5 2 600 km). Léchelle représente la dis-
tance affichée du haut en bas de I'écran. Passez d'une
échelle a l'autre en utilisant les touches Zoom avant ‘In’
et arriere ‘Out’. Le fait de presser ‘In’ diminve I'échelle
et pressez ‘Out’ l'augmente.

Au centre de la page, un icéne en forme de losange
représente votre position actuelle, vos route suivie et/ou
route désirée étant affichées par une ligne pleine. Les
waypoints proches sont allichés avec leur nom. Vous
pouvez choisir les éléments qui saffichent 4 la page de
sous-menu Réglages carte (voir p. 40 et 41,

Les quatre coins de la page Carte sont utilisés pour
afticher diverses données de navigation comprenant les
relevement et distance pour un waypoint de destination
et vos roule el vitesse sol actuelles. Les deux champs
des coins supérieurs de la carte affichent vos relevement
et distance pour l'une des trois destinations suivantes,
au choix : un waypoint de destination actif, un way-

oint en surhrillance sur la carte ou la croix cible de la
onction balayage. Si vous ne naviguez pas vers un way-
point ou que vous n'utilisez pas la fonction balayage,
ces champs n'apparaissent pas. Les coins inférieurs de
lécran affichent toujours vos route et vitesse actuelles.

REFERENCE

Page Carte

Z00H out
2. OWd

TRK SPD
000° 0.0
Note : Une échelle de
carte correspond i la dis-
tance entre le haut et le
bas de la page Carte. Par
exemple, quand vous avez
une échelle de 2 milles, la
distance représentée entre
le haut et le bas de la page
correspond a 2 milles

024° 0.62
BRG psT
COUE

nos
L *
|
TRK SPD
024° i 10.0

Les quatre coins de la

page Carte sont ufilisés
pour indiquer vos route,
vitesse et distance vous
séparant du curseur oy
dun  waypoint  de
destination.
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Zoom
Balayage, &

Pointage

s ]
I

+
[}

TRR SPD
024° 10.0
Une croix apparait quand
vous activez la fonction
Balayage. La distance et
la direction de votre posi-
tion actuelle a la croix
s'affichent dans les coins
supériewrs de la page
Carte.

256° 1.13
BRG DST
oo4

i
TRK SPD
024° 10.0

Pointer a I'écran

La croix “accroche” les
waypoints affichés, ce qui
permet d'examiner rapi-
dement un  waypoint
sélectionné ou de  se
diriger vers lyi, directe-
ment a partir de la page

arte. )
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Zoom, Balayage et Pointage

Trois fonctions principales peuvent étre activées a
partir de la page Carte : Zoom, Balayage et Pointage. Le
zoom permet daugmenter ou diminuer Iéchelle d'al-
fichage de la carte. Le balayage utilise une croix cible et
la touche leches pour faire glisser la fenétre de la carte
dans toutes les directions, y compris en diagonale, pour
voir les zones environnantes. Le pointage consiste a
metire en surbrillance une position ou un waypoint sur
la carte pour créer un nouveau wa{pom[, exarniner les
informations sur le waypoint ou aller directement avec
‘GOTO’ vers un waypoint sélectionné ou une position
sur la carte.

A partir de la page Carte, vous pouvez aussi accéder
aux menus Réglages Carte et Réglages Tracé (voir p. 40).

Pour sélectionner une échelle de zoom (méme
pendant le balayage) :

1. Pressez une fois @ ou pour chaque niveau en
avant ou en arriére.

2. Pressez et maintenez 'une ou I'autre des touches pour
augmenter ou diminuer I'échelle de plusieurs niveaux.

Pour activer la fonction balayage :

1. Pressez la touche fleches dans la direction voulue,

Quand vous commencez de déplacer la carte, une
croix apparait. Cette croix sert maintenant de marqueur
cible pour la carte mobile. Les distance et relevernent de
votre position actuelle & la croix cible apparaissent dans
les coms supérieurs de la carte. Si une navigation
‘GOTO’ était en cours quand vous avez activé la fonc-
tion balayage, les relevement et distance pour la croix
cible remplacent les relevement et distance powr le way-
point ‘GOTO'.

Quand vous halayez la carte, vous remarquez que la
croix cible “accroche” ou “pointe” les waypoints a
I'écran et passe leur nom en surbrillance. Quand le nom
des waypoint est en surbrillance, vous pouvez examiner
leur page Définition du waypoint ou exécuter la fone-
tion ‘GOTQ directement & partir de la page Carte.

Pour examiner la page Définition d’'un waypoint
en surbrillance sur la carte :

1. Pressez EBED. La page Définition du waypoint appa-
rait. Examinez-la et apportez les modifications
désirées au waypoint en surbrillance.

2, Quand vous avez fini, mettez en surbrillance ‘Done? et

pressez EiED.

Zoom, Balayage & Pointage (suite)

Pour aller vers un waypoint en surbrillance sur
la carte :

1. Pressez |a touche ESE . La page 'GOTO Waypoint’
'affiche, le nom du waypoint &tant en surbrillance.

2. Pressez la touche pour confirmer,

Pour interrompre le balayage et afficher la posi-
tion actuelle :

1. Pressez la touche [EGS.

Marquer avec le curseur et ‘GOTO Waypoint’

I
HAP SETUP
TRACK SETUP

TRH SPD
000° 0.0

Pendant le balayage, la croix représente une posi-
tion cible directement sur la carte mobhile avec les dis-
tance et relevement pour la cible, affichés dans les
coins supérieurs de I'écran.

Pour marquer un waypoint a l'emplacement de la
croix cible :

1. Pressez la touche BE& pour capturer la position. Le
menu d'options s'affiche.

2. Sélectionnez "Map Position’ et pressez B

3. Entrez un nouveau nom, symbole, etc. et pressez E5E3.

~Vous pouvez aussi utiliser la croix cible pour
eftectuer une navigation directe ‘GOTQ' instantanée.
Cette fonction marque un nouveau waypoint MAP et
calcule instantanément la route pour ce waypoint.

Pour aller avec ‘GOTOQ’ vers la croix cible :
1. Pressez la touche B8 pour capturer la position,
2. Pressez @23 pour confirmer.

Pour sauvegarder le waypoint ‘MAP', changez son

nom, car il sera écrasé a la prochaine activation de la
fonction ‘GOTO’,

REFERENCE

Utiliser

le curseur

SYHBOL

ERIT| &
® |

DISPLAY:
NAME
HITH SYHBOL

DONE~?

4

t
qp o7 | | D
o] k| ®

Vous pouvez personnali-
ser la page Carte powr
afficher les waypoints
selom trois aptions.

200° | 1.12
ERG & DST
oo

+

TRK SPD
024° 10.0

Marquer une position
au curseur

POIH' }?i(l?'qflﬂ' Un nouveau
waypoint avec la croix,
balayez jusqu’a la position
désirée et pressez la
touche ENTER.
Selectionnez Poption
voulue dans le menu et
pressez  de  nouveau
ENTER.
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Curseur &

Réglages
Carte / Tracé

COVE

HAP POSITION
HAFE SETUE
TRACK SETUP

*

"))

TRK SPD
024° 2.1
Une fenétre doptions
donne acces a la page
Réglages  carte et
Réglages tracé, directe-
ment a partir de la page
Carte.

024° 0.79
BRG DST
HAP_SETUP
RINGS:  NO
ROUTE:  YES

NEAREST: YES
NAMES: YES

TRACK LOG:YES
"))

TRK
024° 2.1

SPD

Par défaut, la page Carte
se présente “route ¢n
haut”. Route en haut si-
gnifie que votre direction
actuelle de voyage est tou-
Jjours en haut ou vers le
haut de Técran. T peut
aussi étre réglé “nord en
haut” ou “route désirée en
haut”,
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Zoom, Balayage et Pointage (suite)

A partir de la page Définition du waypoint, vous
pouvez aussi définir la facon dont un waypoint indi-
viduel apparait sur la carte. Le GPS 126/128 gfflche les
wayponts par leur nom et leur symbole (ex. “station
dessence proche” et un symbole en forme de pompe),
par un symbole seul (ex. un poisson), ou un commen-
taire de 16 caractéeres et un symbole (ex. “belle vue” et
Je symbole camping). Le nom du waypoint est limité 4
six caracteres tandis que le commentaire peut en
compter 16. Seize symboles de waypoints individuels
sont disponibles.

Pour sélectionner une option d'affichage de waypoint :

1. Mettez en surbrillance le champ du symbole (a droite
du nom) et pressez EEES.

2. DéEWacez le curseur sur le champ ‘Display’ et pressez

3. Sélectionnez une option d'affichage ‘Name with
Symbol' (nom et symbole}, ‘Symbol only’ {symbole seul)
ou ‘Comment with symbol’ (commentaire et symbole)
et pressez 53

4. Pressez pour confirmer le message ‘Done?".

5. Pressez de nouveau ( la page Définition du
waypoint) pour retourner a la page Carte.

La derniere fonction que vous pouvez exécuter avec
un waypoint en surbrillance a la page Carte consisie
faire une navigation ‘GOTO’ directement vers le
waypoint.

Pour aller vers un waypoint en surbrillance a la
page Carte :

1. Pressez .

2. Pressez pour confirmer la page ‘Goto Waypoint'.

Ouvrir les fenétres Réglages Carte / Réglages Tracé

A partir de la page Carte, vous pouvez accéder 2
deux pages supplémentaires : la page Réglages Carte
‘Map Setup’ et la page Réglages Trace ‘Track Setup’.
Assurez-vous qu'aucun waypoint ne soit en surbrillance
sur la carte et pressez . Le menu d'options de la
page Carte saffiche.

Pour sélectionner Réglages Carte on Réglages Tracé :

1. Mettez en surbrillance votre choix et pressez EEE.

Page Réglage Carte ‘Map Setup’ et orientation

La page Réglages Carte permet de choisir le sens de
la page Carte et de la vue du ciel (voir p. 14), et de
specifier les éléments a afficher. Les gages Carte et
Satellites peuvent étre orient¢es Nord en haut ‘North
Up’, Route suivie (direction du voyage) en haut ‘Track
up’, ou Route désirée (direction a suivre pour rester sur
la route) en haut DTK up’. Le réglage par défaut est
Route suivie en haut.

Pour changer le sens de la carte :

1. Mettez en surbrillance le champ 'Map' et pressez

2. Sélectionnez I'orientation voulue et pressez EREd.

Note : Le choix de ‘DTK Up’ positionne la vue du
ciel dans le sens Route suivie en haul.

Le reste de la page Réglage carte Fﬂmet de spécifier
les éléments a afficher ou tracer sur la page Carte en
sélectionnant “Yes’ ou ‘No’ dans le champ correspondant.

» 'Rings'— affiche sur la carte trois cercles de distance
autour de la position actuelle.

° 'Route’— trace des lignes droites entre les waypoints
d'une route active et affiche le nom de tous
les waypoint de la route.

*'Nearest— montre les neuf waypoints personnels les
plus proches de votre position (losanges
noirs) sur la carte.

*'Names'— affiche le nom des neuf waypoints voisins.

« Track Log'— affiche et trace les points du tracé de
route sur la carte.

Pour activer ou désactiver un élément de Ia carte :

1. Mettez en surbrillance 'Yes’ ou 'No' pour I'élément
particulier et pressez EEED.

Page Réglages Tracé ‘Track Setup’

La page Réglages trace permet de gérer les données
du tracé de route du GPS 126/128. Vous pouvez aussi
choisir d'enregistrer ou non un tracé de route et
définir la facon dont il s'enregistre.

REFERENCE

Page Réglages
Carte et Tracé

024° 0.76

BRG DST
TRACK SETUP

RECORD: HRAP

HETHOD:
AUTO
MEM USED O
54024 PTS
CLEAR L0OG”
TRK SPD
024° 3.9

Utilisez la page Réglages
tracé pour contrdler la
Jagon dont le
GPS 126/128 gere votre
tracé de route.

024° 0.76
BRG ST

TRACK SETUP
RECORD: HRAP
HMETHOD:

TIHE INTERVUAL

HEH USED 0O
E/1024 PTS
CLEAR LOG?

SPD

TRK
024° i)

Le choix d’un intervalle de
temps comme méthode
denregistrement du tracé
permet d'augmenter la
distance pouvant étre cou-
verle avant de saturer le
tracé de route.
Neanmoins, cette option
diminue Tefficacité de la

Jonction Retour.
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REFERENCE

. Gestiondu

trace de route

024° 0.76
BRG ST

TRACK SETUP
RECORD: HRAP

HETHOD:
AUTO

HEH USED 0O«
1074024 PTS
CLEAR LOG?

TRK SPD
024° 3.9
Le menu Réglages Tracé
permet  de  modifier
instantanément les carac-
téristiques  du  tracé,
directement a partir de la
page Carte.

024° 0.76
BRG bST
TRACK SETUP
RECORD: HRAP

HETHOD:
AUTO

HEH USED O
104024 PTS

TRK D
024° 3.9

SPD

Effacez le tracé de route
quand votre écran devient
encombré ou lorsque vous
commencez un nouvedl
voyage.
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Pour activer ou désactiver le tracé de route :

1. Mettez en surbrillance le champ ‘Record” et pressez

ENTER

2. Sélectionnez *0ff' (désactivé), Fill' {remplir), ou "Wrap’
{en baucle) et pressez EREN. (Note : le fait de désac-
tiver 'enregistrement du tracé empéche d'utiliser la
fonction Retour.

Méthode d’enregistrement du tracé

La méthode denregistrement du tracé détermine la
fréquence d'enregistrement des positions dans le tracé
de route. Le réglage par défaut est ‘Automatic’. Cette
méthode enregistre le tracé sur la hase de la définition.
Elle assure la mémorisation du tracé la plus efficace et
restitue la meilleure route Retour.

Pour changer la méthode et enregistrer les points
sur la base d'un intervalle de temps :

1. Mettez en surbrillance le champ ‘Method' et pressez

ENTER ¥

2. Sélectionnez ‘Time Interval’ et pressez deux fois

ENTER

3. Entrez les heures, minutes et secondes et pressez

4. Pressez pour sortir du menu.

Affichage du tracé de route

Loption ‘Track Log’ vous donne le choix d'afficher
ou non le tracé de route. Cela n'aflecte que I'affichage
sur lécran de carte et pas lenregistrement en mémoire.
Le tracé de route est quand méme mémorisé, tant ciue le
réglage Record’ est mis sur ‘Wrap” ou ‘Fill'. Quand le
trace de route est sur ‘On’, Taffichage utilise 1024 points.

Gérer et effacer le tracé de route

Le reste de la [enétre Réglages du trace alfiche le
pourcentage de mémoire actuellement utilisé pour
enregistrer les données du tracé de route et des champs
d'instructions pour effacer la mémoire du tracé de route
et activer la fonction Retour.

Pour effacer le tracé de route :

1. Mettez en surbrillance ‘Clear Log?" et pressez EEE3.

2. Mettez en surbrillance ‘Yes?' et pressez ERED.
Note : 1l est recommandé d’effacer le tracé de route
existant au début d'un nouveau voyage de facon a opti-
miser la fonction Retour.

Page Menu

La page Menu du GPS 126/128 donne acces &
d'autres pages, les sous-menus, qui sont utilisés pour
sélectionner et personnaliser le fonctionnement et le
réglage de navigation. Ces huit pages sont divisées en
calégaries par fonction. Nous avons déja vu les pages de
gestion des waypoints et des routes dans leur chapitre
respectil. Nous allons maintenant aborder les autres pages
dans Tordre oit elles apparaissent & la page Menu.

Pour sélectionner une page de sous-menu a partir
de la page Menu :

1. Mettez en surbrillance la page voulue et pressez ERED.
2. Pour retourner & la page Menu, pressez [ET.

Calcul de distance et soleil * Dist and Sun’

La page de calculs de distance et de lever/coucher
du soleil donne les distance et relevement entre deux
waypoints quelcongues ou entre votre position actuelle
et un waypoint. Elle calcule aussi le lever ‘Sunrise’ et
coucher ‘Sunset” du soleil (en heure locale) pour une
date particuliere, 4 votre position actuelle ou pour tout
waypoint enregistre.

Pour effectuer un calcul de distance et des heures
de lever/coucher du soleil :

1. Mettez en surbrillance le champ ‘From’ (de) et pressez
EZE. Entrez le waypoint désiré et pressez .

2. Mettez en surbrillance le champ “To’ (3) et pressez
Sl Entrez le waypoint de destination et pressez

ENTER

3. Le champ ‘Date’ passe en surbrillance. Pressez
pour entrer la date & laguelle vous arriverez & desti-
nation, puis pressez &

Si vous n'avez pas marqué votre position actuelle
par un waypoint ou si vous laissez le champ To’ vide,
ce sont les heures de lever et coucher du soleil a votre
position actuelle qui s'affichent.

Page Messages
La page Messages est utilisée pour afficher tous les
messages du GPS [26/128. 1l existe deux types de mes-
sages : les alertes temporaires (ex. approche d'un way-
oint) et les alertes systeme (mémolre waypoints saturée).
ous les messages sont indiqués par une boite clignotante
a lécran. Quandl une alerte temporaire a été vue, elle est
effacée. Les alertes systeme restent affichées a la page
Messages tant que le probleme n'a pas été résolu.
Pour visionner la page Message

1. Mettez en surbrillance le champ ‘Messages' et
pressez EiEd.

Voir Annexe D : liste complete des messages.

REFERENCE

Page Menu &

Calculs
Distance/Soleil

HENU

HAYPOINT LIST
HAYPOINT
PROXIMITY HPTS
ROUTES

DIST AND SUN
HESSAGES
INTERFACE

SYSTEM
NAVIGATION
ALARNS

La page Menu permet
d'accéder @ un grand
nombre de fonctions de
waypoints, routes, sys-
teme et réglages.

[DIST AND SUN
FROM: HOME

To:  COVE
BRG  DST

2825 12 20
DATE: FEIETR
SUNRISE
06:57:37am
SUNSET
05:08:55pm
|AT DESTINATION |
Le GPS 126/128 calcule
les heures de lever et

coucher du soleil pour tout
waypoint enregistré ou
pour  voire  position
actuelle. Pour les calculer
entrez la date et pressez
ENTER.
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REFERENCE

Réglages
Interfaces
& DGPS

INTERFACE
*|RTCM.“NONE

60[0 baud
BEACON RECUR
FRE® ___._KHz
RATE 25hps
DIST dagtiet]
SHR __dB
No Status

La vitesse de transfert en
bauds est disponible pour
toutes les options d'inter-
face RTCM.

HESSAGES
No DGPS
Position

L
PRESS PAGE

Les messages dalerte si-
gnalent tout probleme de

Jonctionnement DGPS.

Réglage Interfaces

_ La page Interface du GPS 126/128 permet de spéci-
tier 1e5]formats pour connecter des appareils externes. 1l
existe six options : GRMN/GRMN, None/None_
(aucune), RTCM/None, RTCM/NMEA, NMEA/NMEA, et
None/NMEA. Chaque option indique le format d'entrée
en premier, suivi par le format de sortie.

Pour sélectionner le format entrée/sortie :

1. Mettez en surbrillance le champ Entrée/Sortie et
pressez ENTER 3

2. Sélectionnez le réglage désiré et pressez EEE.

Le réglage GRMN/GRMN est un réglage propristaire
qui permet d'échanger des informations comme les
Waypoints, Toutes el traces entre deux GPS GARMIN ou
un GPS GARMIN et un PC. 1l existe dix options de
transfert de données : envoi almanach ‘send alm’, envoi
waypoints ‘send wpt', envoi tracés ‘send trk’, envoi
routes ‘send rie’, envoi prx’, demande almanach
‘Tequest alm’, demande waypoints ‘request wpt,
demande tracés ‘request trk’, demande routes ‘request
rte’, demande “prx’.

Pour sélectionner une option de transfert :
1. Mettez en surbrillance "Host' et pressez EiES.

2. Sélectionnez le réglage désiré et pressez EEED.
Pour désactiver toutes les capacités d'interface,
selectionnez le r%g\laﬁe ‘None/None'. Si vous voulez sor-
tir des données NMEA sans aucune capacité d'entrée,
sélectionnez ‘None/NMEA,

Interface DGPS

Les deux derniers réglages de format permettent au
GPS 126/128 compatible différentiel de recevoir les cor-
rections RTCM DGPS en format RTCM 104 version 2.0.
Lusage de corrections DGPS améliore la précision du
tecepteur 4 -5 metres, hors erreurs provogquées par le
programme de Disponibilité Sélective du Gouvernement
des USA. Deux options RTCM sont disponibles :
RTCM/NONE, qui permet la connexion avec un récep-
teur de balises w'ayant pas de capacité de sortie et
RICM/NMEA permettant une entrée DGPS et une sortic
NMEA.

Quand un réglage RTCM a été sélectionné, le
GPS 126/128 essaye automatiquement de se régler sur
les dernieres fréquence et vitesse de transfert que vous
aviez sélectionnées ou bien il passe a la [réquence par
défaut de 304.0 kHz avec une vitesse de transfert de
100 bps, si aucun réglage n'avait été effectué précédem-
ment. Vous pouvez aussi entrer vos propres fréquences
et taux de translert, si vous le désirez.

Interface DGPS (suite)
Pour entrer une fréquence de balise DGPS :

1. Mettez en surbrillance le champ ‘Freq’ et pressez

ENTER §

2. Entrez la fréquence désirée et pressez EiE.

3. Mettez en surbrillance le champ ‘Rate’ et pressez

4. Sélectionnez la vitesse de transfert voulue et pressez

Note : Les champs ‘Freq et ‘Rate’ sont seulement
actifs quand Tinterface est réglée sur RTCM/NMEA.

Quand le GPS 126/128 est en cours de réception
de corrections DGPS d'un GBR 21, la partie Récepteur
de balises ‘Beacon Recvr” de la page Réglages Interface
affiche la fréquence de la balise et la puissance du signal,
de meme que la distance du transmetteur au récepteur
de balises. En bas du champ récepteur de balises, un
message d'étal vous informe de activite DGPS,

* Le message “Tuning s'affiche tandis que le signal

de la balise est en cours d'ajustement.

* Quand le signal de la balise est ajusté, le message

‘Receiving’ saffiche.

* Si le signal est accroché mais quancune correc-

tion nest recue, le message No Data’ saffiche.

* Sile signal d'une balise ne peut pas étre accroche,

le message ‘No Status apparait.

La page Messages vous avertit de tout lpmbl'eme li¢
a lactivite DGPS.Vous pouvez aussi surveiller le statut
DGPS a partir du champ Statut de la page Interface.

Le GPS 1267128 affiche I'un des trois messages
dialerte suivants, concernant lactivité DGPS :

No DGPS Position— données insuffisantes

pour calculer une position DGPS.

No RTCM Input— le récepteur de balises nest

as correctement conmecté, ou la vitesse de trans-
ert ne convient pas.

RTCM Input Failed— des données DGPS

Etaient en cours de réception, mais elles ont é1é

perdues.

REFERENCE

Interface DGPS

INTERFACE
ETCM.NONE?
HOST
WAITING. . .

MR o £
PACKETS

Choisissez  une  option
dinterface en fonction de
Uappareil que vous
utilisez pour transférer les
informations.

No Status

__INTERFACE
RTCM-~NMER
NMEA 0183 2.0
4800 baud
BEACON REGUR
FREQ:___. _KHz
RATE:  100bps
DIST . Sk
SNR __dB

Quand loption
RTCM/NMEA est choisie,
vous  pouvez  régler
manuellement le récep-
teur de balises & partir du
champ Fréquence.
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Rt?glages Systeme

- Date/heure &
- Format heure

SYSTEH SETUP
HODE:

Bimulator
DATE 1z NOU 97
TIHE 11:29:45am
OFFSET:=06:00
HOURS: {2
CONTRAST:
[

LIGHT: 15 SEC
TONE:HSG, KEY

Les deux modes de fonc-
tionnement du
GPS 126/128 sont acces-
sibles via le sous-menu
Réglages Systeme.

SYSTEH SETUP

HODE:

Simulator

DATE 12z NoOU 97
TIHE 11:29:57am
OFFSET:
HOURS: {2
CONTRAST:

(l

LIGHT: 15 SEC
TONE:HSG, KEY

{

Four afficher  I'heure
locale correcie, vous devez
entrer le decalage horaire
adequat figurant dans e
tableau & g fin de
UAnnexe D. )

&

Réglages Systeme ‘System Setup’

La page Réglages systeme est utilisée pour sélection-
ner le mode de fonctionnement, le décals %E horaire et
les préférences pour I'écran. Le GPS 126/128 possede
deux modes de fonctionnement :

+ Normal Mode fait fonctionner le récepteur en

suivant les informations satellites.

¢+ Mode ‘Simulator’ permet d'utiliser le récepteur

sans acquérir de satellites. Idéal pour s'entrainer
ou pour entrer les waypoints et les routes chez
SOlL.

Pour sélectionner le mode de fonctionnement :

1. Mettez en surbrillance le champ ‘Mode' et pressez

2. Sélectionnez un mode et pressez EEED.

Réglage Date et Heure ‘Time’

La date et Theure sont situées directement au-
dessous du champ Mode'.

Note : Les informations de date et dheure provien-
nent des satellites GPS et ne peuvent pas étre modifices
par lutilisateur,

Theure étant indiquée en T.U. (Temps moven de
Greenwich), vous devez entrer un décalage horaire pour
afficher Theure locale correcte de votre position. Pour
determiner le décalage horaire de I'endroit ot vous vous
trouvez, nolez votre position et reportez-vous au tableau
en annexe D.

Pour entrer un décalage horaire :

1. Mettez en surbrillance le champ ‘Offset’ et pressez
@
2. Entrez le décalage horaire et pressez CEE3.
Note : Déplacez le curseur vers la gauche pour
changer le signe plus ou moins.
Format de 'heure ‘Hours’
Lheure qui apparait aux pages Réglages systeme el
Position peut étre réglée pour safficher au format 12 ou
24 heures.

Pour sélectionner le format de I'heure :

1. Mettez en surbrillance le champ 'Hours' et pressez

ENTER

2. Sélectionnez 12 ou 24 heures et pressez (EEag.

Contraste de I'écran ‘Contrast’

Le GPS 126/128 possede un contraste d'écran
réglable, commandé par une barre échelle 2 l'écran.

Pour régler le contraste de I'écran :

1. Mettez en surbrillance le champ ‘Contrast’ et pressez

ENTER.

2 Hégiez la barre échelle au contraste désiré et pressez

Note : Le contraste de I'écran peut aussi étre réglé
en pressant la touche fleches a partir de la page
Satellites (voir p. 13).

Temporisation du rétro-éclairage

La temporisation du rétro-éclairage de I'écran est
réglable 4 15, 30, 60, 120, ou 240 secondes. 1a tempori-
sation peut aussi étre réglée pour fonctionner en continu
‘Stary On'. Quand le rétro-éclairage est allumé, un icone
en lorme d'ampoule apparait a la page Satellites.

Pour régler Ia temporisation du rétro-éclairage :

1. Mettez en surbrillance le champ ‘Light’ et pressez

ENTER

2. Sélectionnez le réglage désiré et pressez EEEY.

3. Pour allumer ou éteindre, pressez brigvement la
touche [EEN.

Réglages Navigation ‘Nav Setup’

La page de sous-menu Réglages Navigation est uti-
lisée pour sélectionner les unités de mesure pour les
formats de position, systemes géodésiques, léchelle
CDI, les unités et les informations angulaires.

Formats de position ‘Position Frmt’

Le format de position par défaut pour le
GPS 126/128 est latiulde et longitude en degrés et mi-
nutes (hddd’mm.mmm"). Vous pouvez aussi sélection-
ner des degrés, minutes et secondes (hdddmmss.s™):
degrés seuls (hddd.ddddd®); coordonnées UTM/UPS,
ou des formats de orilles Britannique, Allemande,
Trlandaise, Maidenﬁead\ Suédoise, Suisse, Tatwanaise
ou personnelle.

Pour sélectionner un format de position :

1. Mettez en surbrillance e champ ‘Position Frmt’ et
Pressez GUEd. Sélectionnez le réglage désiré et
pressez ERE).

REFERENCE

Contraste écran

2

Rétro-éclairage

SYSTEH SETUP
HODE:
Simulator

DATE 12 NOU 97
TIHE 11:30:42em
OFFSET:-(06:00
HOURS: {2
CONTRAST:
et

LIGHT:ETAY ON

H

TONE:HSG, KEY

Le riglage “Stay On’ con-
serve le rétro-éclairage
allumé en permanence.

[___NAUV SETUP
POSITION FRHT:

cDI: 0,25

UNITS: Nautical
SPEED FILTER:

Auto

HEADING:

Auto Mag E004

Le format de position peut
afficher divers formats au
choix. Note : le réglage
par défaut est degrés e
minutes.

l
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REFERENCE

| '-Réglages CDI,

Syst. géodésiques
& Mesures

POSITION FRAT:
hddd®*mm'ss. s

HAP DATUH:
113

cpI: :0.25

UNITS: Nautical
SPEED FILTER:
Auto
HEADING:
Auto Mag E004
Le systeme géoddsique par
defaut couvre la navigation
dans le monde entier
G vpnuhm:, si vous utilisez
une carte papier ou autre
qui spécifie un systeme
géodésique  different  du
WGS 84, alors vous pouvez
opter pour ¢e systeme
HAU SETUP
POSITION FRHT:
hedd*mm'ss. s”
HAP DATUH:

cDI:  :0.25

UNITS: Nautical
SPEED FILTER:
Auto

HEADING:

Auto Mag EO04

La  fonction  Systeme
géodésique  personnel
permet  de  défimir e
modele terrestre utilisé
pour  caleuler  les
coordonnies de Ppositions.
AVERTISSEMENT:
Des entrées incorrectes
pewvent provoquer dim-
portantes  erreurs  de
position.
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Option Grille personnelle ‘User Grid’

Loption Grille personnelle permet de créer un for-
mal de position personnalisé en déterminant des fac-
teurs comme la longitude d’origine, Téchelle, les [ausses
abscisses et ordonnées.

Pour définir une grille personnelle :

1. Sélectionnez 'User Grid' et pressez EZED. Entrez les
valeurs pour les longitude d'origine, fausse abscisse et
ordonnée et pressez BB, Mettez en surbrillance
"Save? et pressez GRS,

Systémes géodésiques ‘Map Datum’

Le champ ‘Map Datum’ est situé juste au-dessous du
champ ‘Position Frmt'. Il propose par défaut le réglage
WGS 84, Bien que 106 systemes geodesiques dillérents
soient disponibles (voir Annexe E), vous ne devez
changer le systeme géodésique que st vous utlisez une
carte qui specifie un systeme géodésique différent du
WGS 84,

Pour sélectionner un systéme géodésique :

1. Mettez en surbrillance le champ 'Map Datum’ et
pressez EEES.

2. Sélectionnez le réglage désiré et pressez EEED.
Pour définir un systeme géodésique :

1. Mettez en surbrillance le champ 'Map Datum’ et
pressez EEED.

2. Faites défiler les options de systémes géodésigues
jusqu'a ce que ‘User’ apparaisse et pressez &

3. Entrez les valeurs pour ‘DX, ‘DY, 'DZ’, ‘DA, et DF
avec la touche fléches et pressez EEED.

4. Mettez en surbrillance ‘Save?’ et pressez EERD. Le
menu Réglages réapparait.

CDI Scale Settings

Le champ de l'indicateur d'écart de route ‘CDI' per-
met de choisir la valeur de la harre échelle du ‘CDI a la
page Autoroute. Trois échelles sont disponibles + 0.25
(par defaut), 1.25, et 5.0 milles ou kilometres. Note :
Cette valeur de CDI représente 'amplitude totale de
l'échelle de chaque coté.

Pour entrer un réglage pour Péchelle *CDI’ :

1. Mettez en surbrillance le champ ‘CDI' et pressez

ENTER

2. Sélectionnez le réglage désiré et pressez EEED.

Unités de mesure ‘Units’

Le GPS 126/128 permet de sélectionner les unités
de mesure : milles terrestres ‘statute’ (par défaut), milles
nautiques ot le systeme métrique pour tous les champs
de vitesse et de distance.

Pour changer l'unité de mesure :
1. Mettez en surbrillance e champ ‘Units' et pressez BEE3.
2. Sélectionnez ['unité de mesure voulus et pressez e,

Filtre de vitesse ‘Speed Filter’

Le Filtre de vitesse permet de déterminer la facon
dont le GPS 126/128 repond aux changements de route
ou de vitesse sol. Trois réglages sont disponibles :
Automatique “Auto’, actif *On’ ou désactivé ‘Off. Le
reglage par détaut est ‘Auto’. 1l surveille les change-
ments dans vos route et vitesse actuelles et regle Te
temps de réponse du récepteur automatiquement. Le
réglage ‘On”permet dentrer manuellement un temps
de réponse allant jusqu'a 300 secondes. Le choix d'un
réglage plus fort peut étre intéressant pour les applica-
tions a faibles vitesses, comportant de {réquents
changements de direction.

Pour entrer une valeur pour le filtre de vitesse :

1. Mettez en surbrillance le champ ‘Speed Filter' et

pressez EEED.
2. Sélectionnez I'option 'On’ et pressez EIE.

3. Mettez en surbrillance le champ 'Speed Value' et
pressez la touche EEED.

4. Utilisez .. et ~w pour sélectionner le nombre de
secondes désirées,

5. Pressez la touche pour confirmer la sélection.

Référence magnétique ‘Heading’

Les références magnétiques du GPS 126/128 peu-
vent étre affichées par rapport an nord magnétique
(automatiquement ou [par l'utilisateur), au nord vrai, ou
aun nord grille. Le rég a%c par défaut, Nord magnétique
automatique, convient & la plupart des applications.

Pour sélectionner une référence magnétique :

1. Mettez en surbrillance le champ ‘Heading' et pressez

ENTER

2. Sélectionnez la référence de votre choix et pressez

ENTER

Pour entrer une référence magnétique
personnelle :

1. Sélectionnez ‘User Mag' et pressez EIE3.

2. Pressez GREI, entrez les degrés et le sens de la
déclinaison magnétique, puis pressez ERGS.

REFERENCE

Filtre de vite’s's:é"'

& Référence
magnétique

NAU SETUP
POSITION FRHT:
hddd®mm'ss. s"
HAP DATUH:
WGS 84

cpr:  20.25

UNITS: Nautical
SPEED FILTER:
On OFl2 sec
HEADING:

Auto Mag E004
Le nombre entré représente
un laps de temps que le
GPS 126/128 prend en
compte pour se régler sur
les changements de vitesse
et de route. Par exemple, si

vous entrez 12 secondes, la
vitesse affichée représentera
constamment la moyenne
de la vitesse dans les
12 derniéres secondes

NAU SETUP
POSITION FRHT:
hddd®mm'ss. s"
HAP DATUM:
WGS 84

CDI:x 025
UNITS: Nautical
SPEED FILTER:

Auto
HEADING:

|User Mog:[ENIY

Pour entrer une déclinai-
son magnétique  person-
nelle, sélectionnez Loption
User Mag' et entrez le
sens et la valewr voulys.
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REFERENCE

Réglages
Alarmes

ALARHS SETUP
Anchor Druag:

0.00% 0ff
Arrival:

1o i
CDI Alarm:
0.0m Of¢

Quand lalarme darrivée
est activée, elle sonne alors
que vous atteignez la dis-
tance spécifiée par rapport
au waypoint de destination.

[ ALARAS SETUP |
Anchor Drag:

0.00M 0ff
Arrival:

1.2% On

CDI Alcrm:

(0) 7218 [n

Utilisez Talarme CDI pour
vous assurer de maintenir
une toute en ligne droite
vers votre waypoint de
destination,

Réglages Alarmes ‘Alarm Setup’

La page Réglages Alarmes est utilisée pour régler les
trois alarmes disponibles sur le GPS 126/128 : Ialarme
de dérapage d'ancre, lalarme d'arrivée et l'alarme “CDI.

I'alarme de dérapage d’ancre ‘Anchor Drag’ vous
alerte si votre batean se déplace au-dela d'une distance
mesurée a partir d'un point central (votre position).
Lalarme d'arrivée ‘Arrival vous alerte quand vous
approchez d'un waypoint et que vous atteignez la dis-
tance définie par vous-méme. Lalarme ‘CDI vous alerte
quand votre route sécarte d'une distance définie de la
route la plus courte vers un waypoint.

Les alarmes danivée et de CDI peuvent étre réglées
de 0.0 2 9.9 unités. Lalarme de dérapage d'ancre peut
gtre réglée jusqua une distance de 9.99 unités.

Pour régler les alarmes :

1. Ala page Menu, passez la surbrillance sur ‘Alarms
Setup” et pressez CEED.

2 Sélectionnez le champ de distance pour I'alarme
choisie et pressez EiE).

3. Entrez la distance pour cette alarme et pressez Eigd.
4. Sivous voulez changer le réglage ‘On’/'0ff', pressez la
touche EEED puis utilisez les touches 4 gt

pour activer ou désactiver I'alarme.

5. Entrez un réglage et pressez la touche EBE3.

Quand vous réglez I'alarme de dérapage d’an-

A cre, pensez que la Disponibilité Sélective peut

dégrader votre position GPS jusqu'a 100 métres
et provoquer ainsi de fausses alertes de déra-
page d'ancre.

Simulateur de navigation ‘Simulator’

Le mode Simulateur du GPS 126/128 vous permet
de vous entrainer a tous les aspects de son lonction-
nement, sans acquisition de satellites. Vous pouvez
planifier et réaliser des voyages, entrer de nouveaux
waypoints el routes et les sauvegarder pour utilisation
en fonctionnement normal.

Pour activer le simulateur :

1. A partir de la page Menu, mettez en surbrillance
‘System Setup’ et pressez EEED.

2. Mettez en surbrillance le champ ‘Mode’ et pressez

ENTER

3. Sélectionnez ‘Simulator?’ et pressez EEES.

Quand le mode simulateur est activé, utilisez les
pages Position, Compas ou Autoroute pour régler vos
vitesse et Toute en mettant en surbrillance le champ
approprié et en entrant la valeur désirée, puis en pres-
sant é Vous pouvez aussi entrer une nouvelle posi-
tion si vous le désirez (a la page Position).

En made simulateur, le GPS 126/128 ne suit pas

A de satellites. Bien que vous puissiez créer et
sauvegarder des waypoints et des routes en
mode Simulateur, n'essayez jamais d'utiliser ce
mode pour la navigation réelle.

REFERENCE

Simulateur
de navigation

SYSTEH SETUP
HODE:

DATE i1z NOU 97
TIHE 11:32:51cim
OFFSET:-06:00
HOURS: {2
CONTRAST:

)

LIGHT: 15 SEC

TONE:HSG, KEY

Sélectionnez  le  mode
Simulateur dans les choix
de modes de fonction-
nement et bressez
ENTER. Vous pouvez

retourner au - fonction-

nement  normal  en
changeant de mode de

fonctionnement  ou  en

mettant le récepteur hors
tension.
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ANNEXE A

Initialisation

B

HELCOHE TO THE

GARMIN
GPS 126

SOFTHARE 2. 04
COPYRIGHT

L 1997
GARHIN CORP

Page daccueil

CHOQSE INIT

HETHOD:

;
ETHTEN
FROH LIST

2 MO RE-INIT
(CONTIMUE
AGRUIRING)

123455 7AG018

Le message EZinit apparat
automatiquement  si e
réceptewr doit étre initialise.
Le message peut  qussi
dpparaitre en utilisation
normale, si Pantenne se
trouve “dans 'ombre”
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Initialiser lors de la premiére utilisation

Le GPS 126/128 acquiert une position a une vitesse
telle que son initialisation est amomath]l.le. Cependant
l'initialisation peut étre nécessaire dans les cas suivants :

* Apres la perte de la mémoire

* Quand le récepteur a été déplacé, hors tension, de

plus de 500 milles.

De plus, il peut étre nécessaire dinitialiser le récep-
teur la premiére fois que vous l'utilisez, si vous
n'obtenez pas de positicn en quelques minutes.

Le récepteur sort d'usine en mode AuntoLocate™,
qui permet au GPS 126/128 de déterminer sa position
partout dans le monde. Pour accélérer le processus
d'initialisation, nous recommandons d'utiliser linitialisa-
tion graphique décrite ci-dessous

Pour mettre le GPS 126/128 sous tension :

1. Pressez et maintenaz (ESE jusqu‘a ce que le récep-
teur soit actif.

La page daccueil s'affiche tandis que le récepleur se
teste.

Quand le test est terming, la page d'accueil est rem-
placée par la page Satellites et le message EZinit st prét
pour que vous choisissiez I'me des deux initialisations,

*Select Country— permet d'initialiser le récepleur
en sélectionnant votre position actuelle dans la liste
des pays de la base de données interne du
GPS 126/128. Cette méthode peut accélérer le
processus d'initialisation.

*Autolocate ' —permet au GPS 126/128 de s'ini-
tialiser lui-méme sans connaitre votre position
actuelle. Cette meéthode donne une position en 3 3
D minutes.

Si le message EZinit n’est pas apparu automa-
tiquement a la page Satellites ;

1. Pressez la touche EEED.

Note : 5i le message EZinit apparail, apres que vous
ayez initialisé votre récepteur (satellites non visibles de
l'antenne), mettez en surbrillance ‘No re-init avec la
touche Meches et pressez EEED.

Pour initialiser le récepteur :

1. SiTaption ‘Country’ n'est pas en surbrillance, pressez
plusieurs fois la touche w pour déplacer la surbril-
lance sur I'option ‘Country’

2. Pressez la touche EEEY.

3. Utilisez la touche w pour faire défiler Ia liste jusqu'a
Ce que le pays ol vous vous trouvez apparaisse.

4. Utilisez la touche 4 paur metire en surbrillance les
pays/état/région ol vous vous trouvez, Si ce pays ne
figure pas dans [a liste, sélectionnez-en un autre dans
les 500 milles de vatre position actuelle,

5. Pressez BZED pour terminer.

Le GPS 126/128 commience maintenant 4 chercher
les satellites appropriés et devrait acquérir une position
en 3 a5 mn. Vous pouvez vérifier l'acquisition d'un point
par la transition de la page Satellites 4 la page Position (3
condition de ne pas avoir appuyé sur d'autres touches)
ou en cherchant le sttt 2D NAV ou 3D NAV' dans le
coin supérieur gauche de la page Satellires.

Dépannage initialisation

St vous avez un probleme pour initialiser le récepteur
OU pour acquérir une position, vérifiez ce qui suit :

® Le récepteur a-t-il une vue dégagée du ciel ?

Sily a de grandes constructions ou des montagnes
proches, le récepteur peut ne pas recevoir sulfisam-
ment de signaux satellites pour calculer une
position.

® Avez-vous sélectionné les pays/état/région cor-
rects dans la liste FZinit ?

Verifiez la correction des latitude/longitude appro-
Ximatives sur la page Position, ou resélectionnez le
bays correct dans la liste pour recommencer
Uinitialisation.

® Vous etes-vous déplace, récepteur hors tension,

de plus de 500 milles depuis le calcul de Ia
derniére position ?

Réinitialisez le récepteur en sélectionnant les
pays/élat/région de votre nouvelle situation dans la
liste EZinit.

Initialisation

COUNTRY LIST

Turks Caicos Isl
Tuvalu

Ugandy

Ukraine

U A Emirates
UK-Engleind
UK-Irelund
UK-Scotlend
UK-Wales
L=H-HE]

Utilisez la touche fleches
pour mettre en surbrillance
le pays et la région ou état
(81 n¢

ssaire) de votre posi-
tion actuelle dans la liste et
pressez ENTER. Si le pays
nest pas listé, selectionnez
le pays le plus proche.
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ANNEXE B

Monter le GPS 126

Le GPS 126 GARMIN doit étre monté a un
emplacement assurant une vue dégagée sur le ciel. Le
récepteur est fourni avec un support de montage sur
cardan, qui peut étre utilisé pour le monter a plat,
Quand vous choisissez un emplacement pour le GPS,
assurez-vous de respecter les conditions suivantes :

» 1l doit y avoir au moins 5 cm de dégagement der-
riere le boitier pour permettre le branchement du
cable d’alimentation/données.

* La surface de montage doit étre suffisamment
rigide pour supporter le récepteur et le protéger
des vibrations et chocs excessifs.

+ Lantenne interne doit avoir une vue dégagée sur
le ciel,

Montage 4 plat du GPS 126 :

1. Placez le support de montage & I'emplacement désiré.

2. Marquez et percez les quatre trous de montage pour
les fixations que vous utilisez (non comprises).

3. Fixez le support & la surface de montage avec les fixa-
tions appropriées.

4. Insérez le GPS 126 dans le support de montage.

5. Vissez les deux molettes au travers du support dans
le GPS 126.

6. Connectez le cable d'alimentation/données au dos du
récepteur en vous assurant que la bague de verrouil-
lage sait bien positionnée.

Monter le GPS 128

Le hoitier compact du GPS 128 convient au mon-
tage dans des endroits exposés ou dans le poste de navi-
ation. Le récepteur est livré avec un support sur car-
gan qui peut étre utilisé pour le montage a plat, au pla-

fond ou encastré. Quand vous choisissez un endroit
pour fixer le récepteur, veillez a respecter les conditions
suivantes :

* 1l doit y avoir au moins 5 cm de dégagement der-
iere le boitier pour permettre le branchement du
cable d'alimentation/données.

¢ La surface de montage doit étre suffisamment
rigide pour suppotter le récepteur et le protéger
des vibrations et chocs excessifs.

Montage 4 plat du GPS 128 :

1. Placez e support de montage a I'emplacement désiré.

2, Mar_quez et percez les quatre trous de montage pour
les fixations que vous utilisez {non comprises).

3. Fixez le support a la surface de montage avec les fixa-
tions appropriées.

4. Insérez le GPS 128 dans I support de montage.

5. Vissez les deux molettes au travers du support dans le
GPS 128,

6. Connectez le cable d'alimentation/données au dos du
recepteur en vous assurant que la bague de verrouil-
lage soit bien positionnée.

ANNEXE B
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Montage encastré du GPS 128 :

Le GPS 126/128 peut étre encastré dans un panneau
plat de 2 4 13 cm d'épaisseur avec les pattes de fixation
de son suppert.

1. Découpez un trou de 10,54 cm de largeur sur 11,86 cm
de hauteur, dans le panneau.

2. Insérez le GPS 128 dans le trou, par I'avant, jusqu'a ce
que le rebord repose sur la surface de montage.

3. De I'arrigre, fixez le support sans serrer, de facon a ce
que la rainure dans la zone du doigt ressorte bien du
panneau de montage.

4, Tournez e support vers le bas jusqu'a ce que le pan-
neau soit bien tenu entre le rebord du récepteur et le
lobe du support,

5. Serrez les molettes et connectez les cables d'alimen-
tation/données et d'antenne. Note : Si le panneau est
trop épais pour permettre d'utiliser les molettes
fournies, utilisez des vis M6 pour fixer le support.

Montage de 'antenne du GPS 128

Lantenne doit étre montée a un emplacement ayant
une vue claire et dégagé sur le ciel dans toutes les
directions pour assurer la meilleure réception. Evitez de
monter 'antenne la oft elle sera dans l'ombre des
superstructures du bateau, d'une antenne radome ou
du mat. Les utilisateurs de voiliers doivent éviter de
monter Iantenne en hauteur sur le mat oi1 une gite
excessive peut provoquer des indications de vitesse
erronées. La plupart des antennes VHF marines et des
lorans ne dégradent pas sérieusement la réception des
antennes GPS. Ne peignez jamais l'antenne et ne la net-
toyez pas avec des solvants.

Lantenne GARMIN se visse directement dans tout
support d'antenne fileté de 1x14 pouces standard. Si
vous avez besoin de rehausser l'antenne pour éviter
quielle se trouve a l'ombre, essayez un prolongateur de
mat de 1x14 pouces disponible chez la plupart des
vendeurs darticles pour la marine.

Pour installer I'antenne GPS :

Installation

EXCELLENT  TRES BON

=N

Fa a

BON

1. Vissez 'antenne directement dans le filetage de
1x14 pouces.

2. Faites courir e cable jusqu'a I'emplacement du
support du récepteur. Utilisez les rondelles et pate
@ Joint adéquates, pour fixer le céble sur tout son
parcours et au travers de toute cloison ou de pont.

3. Quand le GPS 128 est installé, connectez le cable &
la prise d’antenne au dos du récepteur. Assurez-
vous de pouvoir tourner la prise d’antenne d'un
quart de tour dans le sens horaire pour le
verrouiller,
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Sl Le GPS 126/128 est construit avec des matériaux de haute
qualité et ne requiert aucune maintenance de la part de l'utilisa-
teur. Au cas ofl le récepteur devrait étre réparé, envoyez-le a votre

seificati revendeur. Le GPS 126/128 ne comporte aucune piece a
_Sp ecifications & entretenir. N'essayez jamais d'effectuer des réparations vous-
Connexions meéme.
Pour protéger votre GPS, évitez tout contact d'essence ou de

solvants avec le boitier ou I'écran. Nettoyez boitier et écran avec
un chiffon doux et un nettoyant ménager a vitres.

SPECIFICATIONS MECANIQUES

Boitier : Etanche*

Dimensions : 156x51x123em

Masse : 154g

Températures supportées -15° to 70°C.
PERFORMANCES

Récepteur : 12 cannaux paralleles

Temps d'acquisition: Environ 15 secondes (a chaud)

Environ 45 secondes (a froid)
Environ 5 minutes (AutoLocate)
Taux réactualisation 1/seconde, en continu
Précision de position : 1 &5 metres avec corrections DGPS™*
15 metres RMS™**

Précision de vitesse 0.1 neeud RMS, stabilisé

Dynamique de poursuite : Conforme aux spécifications jusqua 6 g,
ALTMENTATION

Entrée 10 a 40 volts (DO

Consommation - 2 watts.

Spécifications sujettes a modification sans préavis.

Conforme aux 1EC (European Community Specification) 529 IPX7 pour la protection
contre l'immersion pendant 30 minutes 4 1 metre de profondeur.

** Avec entrée provenant du réceptenr de balises GBR 21 GARMIN,

“**Sujet a dégradation de la précision a 100 m 2DRMS, selon dispositions du programme
58 de 1a Disponibilité Sélective du Ministére de la Défense des USA.

Connecter le cable d'alimentation/données

ANNEXE C

Le cible d’alimentation/données connecte le
GPS 126/128 a une alimentation de 10 4 40 volts DC et
fournit des capacités d'interface pour brancher des Spécifications &
appareils NMEA comme une alarme externe. Le dessin ci- | i
essous montre le branchement correct Connexions

Pour connecter le GPS 126/128 a une alimentation externe :

1. Branchez le fil ROUGE au positif d'une source d'alimentation en 10 & 40 volts. Assurez-vous
qu'un fusible de 1 ampére soit installé sur le cable d'alimentation.

2. Connectez le fil NOIR & une mass ou au négatif d'une source d'alimentation de10 a 40 volts
DC.

Pin 1 {rouge) - 10 & 40 volts DC

Pin 2 [noir) : masse

P
Pin « {bleu} : sortie NMEA i) (+

: 10 3 40 volts OC
Pin 4 (marron] : entrée NMEA e

Pin 5 (blanc) - libre L‘:glrs"éeaﬁ\gsmasse
Affectation des pins Pin & (vert) : libre ( T )
Pilote auto /

Pin 7 (jaune) : alarme bas appareil NMEA

Récept. de |
balises
GBRZ1

Pour connecter une alarme externe, branchez le coté masse de 'alarme au fil JAUNE
(100 mADC charge maxi.).

Les formats d'interface suivants sont supportés par le GPS 126/128 pour piloter trois
appareils NMEA :

NMEA 0180, NMEA 0182, NMEA 0183 version 2.0:

NMEA 0183 version 1.5: Phrases standard :

Phrases standard : GPGGA, GPGLL, GPGSA, GPGSV,
GPBWC, GPGLL, GPRME, GPRMC, GPXTE, GPRMB, GFRMC, GERIS e
GPVTG, GPWPL, GPBOD Phrases spécitiques :

Phrases spécifiques PGRME (ecart estimé), PGRMM (systeme

géodésique), PGRMZ (altitude), PSLIB (cor

PGRMM (systeme géodésique), PGRMZ mande récept. de balises).

(altitude), PSLIB (commande récept. de
balises)
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Le GPS 126/128 wtilise un indicateur de message qui clignote 4
[écran pour vous alerter et vous communiquer des informations -
importantes. Quand l'ndicateur de message apparait, pressez PAGE
pour voir la page Messages. 1l existe deux types de messages. Les

Messages & avertissements temporaires et les alertes systeme. Les avertissements

temporares s'eflacent de la page Messages apres avoir é1¢ visionnes,

Décalages horaires tancis que les alertes systeme demeurent jusqua ce que le probleme

it ¢ résolu. Pour votre sécurité, prétez ine attention particuliere 2
tous les messages.

Active WPT Can't be Deleted—Vous avez essayé de modifier le waypoint actif 10’ ou

‘from’. Interrompez la route active ou la fonction ‘GOTO avant de faire les modilications.

Accuracy has been Degraded—La précision du GPS 126/128 s'est dégradée an-dela de
00 metres a cause d'une mauvaise géomeétrie des satellites ou de la qualité des données.
Vous devriez vérifier les autres sources de navigation pour controler la position indiquée.

Already Exists—Le nom que vous entrez existe défa dans la mémoire du GPS 126/128,
Approaching—\ous étes 4 une minute d'un waypoint de destination.
No DGPS Position—Données insuffisantes pour caleuler une position DGES.

No RTCM Input—Le recepteur de balises est incorrectement connecté ou a vitesse de trans-
fert ne convient pas.

Poor GPS Coverage—Ie GPS 126/128 ne peut acquérir le nombre nécessaire de satellites
pour calculer une position. Essayez un autre endroit ayant une vue plus degagée sur le ciel.

Power Down and Re-init—Le GPS 126/128 st incapable de calculer une position 4 cause
de conditions satellites anormales. Melzez Je récepteur hors tension et verifiez la derniére
position par d'autres moyens. Essayez-le de nouveau plus tard, de préférence a un autre
endroit.

Read Only Mem has Failed—La memoire Permanente est en panne, le récepteur n'est plus
Opérationnel.

Received an Invalid WPT—Un waypoint recu par transfert possede une identification
incorrecte.

Receiver has Failed—Une panne matérielle 2 ét¢ décelée dans le récepteur. §i ce message
persiste, nutilisez pas le GPS et envoyez-le a un Téparateur agréé.

Route is Full—\ous avez tenté dizjouter plus de 30 waypoints & une route.
Route is not Empty—Vous avez tenté de copier sur une route déja utilisée.

Route Waypoint Can’t be Deleted—Le waypoint que vous essayez de supprimer fair par-
tie d'une route. Supprimez le waypoint de la route avant de le supprimer de la mémoire.

Route Waypoint was Deleted—IL¢ Waypoint que vous essayez d'entrer dans I Toute
n'existe pas dans la base de données et a été supprimé de la route

RTCM Input has Failed—Les données DGPS qui étaient en cours de Téception ont éte per-
dues. Vous e recevez plus le signal de la halise.

Searching the Sky—Le GPS 126/128 scrute le ciel a la recherche des données d'almanach
ol il est en mode AutoLocate™.

Messages &
Décalages horaires

Stored Data was Lost—Toutes les données de waypoints, routes, heures et almanach ont
éte perdues & cause d'une panne de piles ou de Teffacement de la mémoire du Técepleur.

Transfer has been Completed—L¢ receptenr a achevé de charger ou de décharger les
informations avec l'appareil connects,

WPT Memory is Full—Vous avez wrilisé [a totalité des 500 waypoints du GPS 126/128.
Supprimez les waypoints inutiles pour faire de la place aux nouveaux waypoints

Tableau des décalages horaires

Le tableau ci-dessous donne le décalage horaire approximatif en heure
TU. pour les différentes zanes de longitude. Si vous vous trouvez dans une
zone & horaire d'été, ajoutez une heure au décalage,

Zone de longitude  Décalage  Zone de longitude  Décalage

W180.0° a W172.5° -12 E007.5° 4 F022.5° ]
W172.5° a W157.5° -1 E022.5° 2 F037.5° 2
W157.5° 2 W142.5° -10 E037.5° 4 E052.5° 3
W142.5° 3 W127.5° -0 E052.5° a E067.5° 4
W127.5°a W112.5° -8 E067.5° 2 E082.5° 5
W112.5° 2 W97 5° -7 E082.5° 3 E097.5° 6
WO097.5° 4 W0R2.50 6 E097.5°aE112.5° 7
W082.5° 2 W067.5° -5 E112.5° 2 E127.5° 8
WO067.5° 4 W052.5° -4 E1273°4E142.5° 9
W052.5° 2 Wo37 50 3 E142.5° 2 E157.5° 10
WO037.5° 3 W22 50 2 E157.5° 2 E172.5° 11
W022.5° a w007 5° -1 E172.5" 2 E180.0° 12

WO007.5% 2 E007.5° 0




ANNEXE E

Systemes
géodésiques

Adindan

Afgooye
AIN EL ABD ‘70

Anna 1 Ast ‘65
ARC 1950

ARC 1960
Ascnsn Isld ‘58

Astro B4 Sorol

Astro Ben “E”
Astro Dos 71/4
Astr Stn ‘52

Astrln Geod ‘66
Astrin Geod ‘84

Austria
Bellevue (IGN)
Bermuda 1957

Bogata Observ
Campo Inchspe
Canton Ast ‘66

Cape
Cape Canavrl

Carthage
CH-1903
Chatham 1971

Chua Astro
Corrego Alegr
Djakarta

Dos 1968

%)

Adindan- Ethiopia, Mali,
Senegal, Sudan

Afgooye- Somalia

AIN EL ANBD 1970- Bahrain
Island, Saudi Arabia

Anna 1 Astro ‘65~ Cocos Isl.
ARC 1950- Botswana,
Lesotho, Malawi, Swaziland,
Zaire, Zambia, Zimhabwe
ARC 1960- Kenya, Tanzania
Ascension Island *58-
Ascension Island

Astro B4 Sorol Atoll- Tern
Tsland

Astro Beacon “E™- Iwo Jima
Astro Dos 71/4- St. Helena
Astronomic Stn ‘52- Marcus
Island

Australian Geod ‘66-
Australia, Tasmania Island
Australian Geod ‘84-
Australia, Tasmania Island
Austria

Efate and Erromango Islands
Bermuda 1957- Bermuda
Tslands

Bogata Obsrvatry- Colombia
Campo Inchauspe- Argentina
Canton Astro 1966- Phoenix
Islands

Cape- South Afica

Cape Canaveral- Florida,
Bahama Lslands

Carthage- Tunisia

CH 1903~ Switzerland
Chatham 1971- Chatham
Island (New Zealand)

Chua Astro- Paraguay

Carrego Alegre- Brazil

Djakarta (Batavia)- Sumatra
Tsland {Indonesia)

Dos 1968- Gizo Island

Easter Isld 67
European 1950

European 1979

Finland Hayfrd
Gandajika Base

Geod Datm ‘49

Guam 1963
Gux 1 Astro

Hjorsey 1955
Hong Kong ‘63
Hu-Tzu-Shan
Indian Bngldsh

Indian Thailand

Indonesia ‘74
Ireland 1965
ISTS 073 Astro

Johnston Island

Kerguelen Islnd
Kertau 1948

L. C. 5 Astro
Liberia 1964

Luzon Mindanao
Luzon Philippine

La liste suivante présente les systémes géodésiques
disponibles dans votre GPS 126/128. Les abréviations de la
page Menu sont indiquées en premier, suivies par le nom et la
zone du sysieme géodésique correspondant. Le systeme
géodésique par défaut du GPS 126/128 est le WGS 84

(New Georgia Islands)
Easter Island 1967
European 1950~ Austria,
Belgium, Denmark, Finland,
France, Germany, Gibraltar,
Greece, Italy, Luxembourg,
Netherlands, Norway,
Portugal, Spain, Sweden,
Switzerland

European 1979- Austria,
Finland, Netherlands,
Norway, Spain, Sweden,
Switzerland

Finland Hayford- Finland
Gandajtka Base- Republic of
Maldives

Geodetic Datum *49-

New Zealand

Guam 1963- Guam Island
Gux 1 Astro- Guadalcanal
Island

Hjorsey 1955- Iceland
Hong Kong '63- Hong Kong
Taiwan

Indian- Bangladesh, India,
Nepal

Indian- Thailand, Vietnam
Indonesia 1974- Indonesia
Ireland 1965- Treland

ISTS 073 ASTRO '69-
Diego Gaicia

Johnston Island Kandawala
Kandawala- Sri Lanka

Kerguelen Island, Kandawala,

Sri Lanka

Kertau 1948- West Malaysia,
Singapore

Cayman Brac Island

Liberia 1964- Liberia
Luzon- Mindanao Island
Luzon- Philippines
(excludmg Mindanao Island)

Mahe 1971
Marco Astro
Massawa
Merchich
Midway Ast ‘61
Minna

NAD27 Alaska

NAD27 Bahamas

NAD27 Canada

NAD27 Canal Zone

NAD27 Caribbn

NAD27 Central

NAD2T7 CONUS
NAD27 Cuba
NAD27 Grnland

NAD27 Mexico
NAD27 San Sal

NAD83

Nhrwn Masirah

Nhrwn Saudi A
Nhrwn United A

Naparima BWI
Obsrvtorio ‘66

Old Egyptian

0ld Hawaiian
Oman

Ord Srvy GB

Pico De Las Ny
Potsdam
Ptcairn Ast ‘67

Mahe 1971- Mahe Island
Marco Astro- Salvage Island
Massawa- Eritrea (Ethiopia)
Merchich- Morocco

Midway Astro ‘61- Midway
Minna- Nigeria

North American 1927- Alaska
North American 1927-
Bahamas (excluding San
Salvador Island)

North American 1927-
Canada and Newfoundland
North Am. 1927- Canal Zone
North American 1927-
Carbbean (Barbados, Caicos
Islands, Cuba, Dom. Rep.,
Grand Cayman, Jamaica,
Leeward and Turks Islands)
North American 1927-
Central America (Belize, Costa
Rica, El Salvador, Guatemala
Honduras, Nicaragua)

North Am. 1927- Mean Value
North American 1927- Cuba
North American 1927-
Greenland (Hayes Peninsula)
N. American 1927- Mexico
North American 1927- San
Salvador Island

North American 1983- Alaska,
Canada, Central America,
CONUS, Mexico

Nahrwn- Masirah Island
(Oman)

Nahrwn- Saudi Arabia
Nahrwn- United Arab
Emirates

Naparima BWI- Trinidad and
Tobago

Observatorio 1966- Corvo
and Flores Islands (Azores)
Old Egyptian- Egypt

Old Hawaiian- Mean Value
Oman- Oman

Old Survey Grt Britn-
England, Isle of Man,
Scotland, Shetland Isl., Wales
Canary Islands
Potsdam-Germany

Pitcairn Astro ‘67- Pitcaim s

Prov § Am ‘56

Prov § Chln ‘63
Puerto Rico
Qatar National
Qornoq
Reunion

Rome 1940

RT 90

Santo (Dos)

Sao Braz
Sapper Hill *43

Schwarzeck
Sth Amren ‘69

South Asia
SE Base

SW Base

Timbalai 1948

Tokyo
Tristan Ast ‘68

Viti Leva 1916

Wake-Eniwetok
WGS 72
WGS 84
Zanderij

ANNEXE E

Systémes
géodésiques

Prov So Amricn ‘56- Bolivia
Chule,Colombia, Feuador,
Guyana, Peru, Venezuela
Prov So Chilean ‘63- S. Chile
Puerto Rico & Virgin Islands
Qatar National- Qatar
Qornog- South Greenland
Reunion- Mascarene Island
Rome 1940- Sardinia Island
Sweden

Santo (Dos)- Espirito Santo
Island

Sao Braz- Sao Miguel, Santa
Maria Islands (Azores)
Sapper Hill 1943- East
Falkland Island

Schwarzeck- Namibia

South American ‘69-
Argentina, Bolivia, Brazil,
Chile, Colombia, Ecuador,
Guyana, Paraguay, Peru,
Venezuela, Trinidad and
Tobago

South Asia- Singapore
Southeast Base- Porto Santo
and Madiera Islands
Southwest Base- Faial,
Graciosa, Pico, Sao Jorge and
Terceira [slands (Azores)
Timbalai 1948- Brunei and E.
Malaysia (Sarawak and Sabah)
Tokyo- Japan, Korea, Okinawa
Tristan Astro 1968- Tristan da
Cunha

Viti Levu 1916- Viti Levu/ Fiji
Islands

Wake-Eniwetok- Marshall Is]
World Geodetic System 1972
World Geodetic System 1984
Zanderij- Surinam




ANNEXE F
A

Activer une route . ... ... 30
Aller vers un waypoint . . .11
Altitncle A oo L 18
Anmuler*G@TCO" ... .. 25
Annuler les waypoints . . .24
Antenne, installation ... .57
AutoLocate™ mode ....52
Avertissements ... ... ... il
B

Balayager:. v . L L. L. 38
Barre puissance du signal .14
@

Calculs Distance/Soleil . . 43
Carte, SeTS| ditew=: = cipw 40, 41
EDlgri b sabr 0 o 35

Changement direction RN .34
Chrono. voyage TTIME" . .17

Clavier, utilisation ....... 5
Configurer la page Carte . .40
Contraste ... ....... 13,47
Copier les routes .. .. ... 31
Créer des routes . .. .. ... 30
Curseur de carte .. .. ... S
D

Date et heure . ... .. ... 46
Décalage horaire ... ... 46
Dépannage .. ... ... 53
DGPS, interface ... ... .. 45
Direction graphique ... .33

64

E

Ecart de route XTK ... .. 34
Ecran, contraste .. ... 13, 47
Ecran, rétro-éclairage .15, 47
Editer les routes . .. .. ... 32
Effacement durgence ... .16
Effacer le tracé de routes 13, 42
Elfacer les routes . ... ... 30
EPE ... ... 15
EZinit - 2 oone oo vy 16, 52
F

Format de lheure . . ... .. 46
Format Entrée/Sortie . . . .44
Formats de position . .. .. 47
G

Garantie .. ........... o7
E@IM@ . - L, 25
Grille persommnelle .. .. . .. 48
H

Heure arrivée estim. 'ETA .34
Homme a la mer ‘MOQB . 25

IHorogelttd g e . T 46
I

Indicateur Ecart de route .35
Initialiserdesstes 52
Internet, adresse . ... . . ... i
Inverser une route . ... .. 30

M

Marquer une position . .8, 18
Messagesy: muanraes. 60, 61
Modes de fonctionnement 46
Moyenne de positions . . .19
N

Nav. directe ‘GOTO" . .. .. 32
Navigation par les routes .28
Navigation Retour ... ... 26
Naviguer avec les routes . .28
NMEA .............. 59
Notions de navigation ... .4
)

Odometre de voyage ... .17
P

Page Autoroute .11, 33, 34, 35
Page Carte . ....... 10, 37
Page Compas .12, 33, 34, 30
Page Définition route ... .29
Page Menu . ......... 7,43
Page Position ... ..... 6, 16
Page Réglage tracé ... ... 40
Page Route active . ... .. .31
Page Satellites ....... 6, 14
Pages de navigation .. .7, 33
Pages de waypoints .. .. .19
Pages principales .. ... ... 6
Précision position ... ... 50

Index
R
Référence angulaire . . . . . 49
Référence magnétique .. 49
Réglages carte . ........ 40
Réglages interfaces . .. ... 44
Réglages navigation .. . .. 47

Réglages Récept. balises .44, 45

Réglages systeme . .. .. .. 46
Relevement .......... 25
Renommer un waypoint . .24
Réparations:: e s s 58
Retour, astuces . . .. .. 2027
Rétro-éclairage . .. .. 15547
Route aesmivre f@TS! <o .. 34
Route personnelle ... ... 30
S

Scanner les waypoints . . .24
Sitnulateurr = W S w 51
Spécificationsti. . oL 58
Spécifications CEE . ... .. 58
Statut du récepteur . .. .. 115
Symbeles . . s e 23,39

Systemes géodésiques .48, 62

i
Temps écoulé ‘ELPSD" .. .17
Temps nécess. estim. ‘Bl 34

Tracé, alfichage . ....... 42
Tracé, méthode .. ...... 42
u

Unités de mesure .. ... .. 48

Utiliser la page Position . . .9

ANNEXE F

65



L .

ANNEXE

v
Vitesse effective VMG ... 3
Vitesse maxi. ‘MXSPD’ .. .17
Vitesse moyenne ‘AVSPD' ST
Voyage Mise en service . . .11

GARANTIE LIMITEE

GARMIN Corporation garantit les pieces et la main d'ceuvie de
ce produit pendant un an a partir de sa date d’achat. GARMIN se
réserve le droit de réparer ou de remplacer tout composant qui serait
tombé en panne en cours d'une utilisation normale. Ces réparations

WATEE (kT (]l R A 14 ou ren?pla‘cements seront effectués gratuitement pour le client (pieces

ou main d'ceuvre), Le client supportera néanmoins les cotus de trans-
W port. Cette garantie ne couvre pas les dommages causés par accident,
Waypoint , liste . ... .. .. 20 utilisation anormale, excessive, ou consécutils 4 modification non

Waypoint de référence .. .22
Waypoint, commentaire . .23
Waypoint, définition . .. .22
Waypoint, symbole .. 23, 39
Waypoints de proximité . .21
Waypoints voisins . ... .. 20

[r————

autorisée ou réparation. GARMIN ne pourra étre tenu responsable de
tout dammage particulier, accessoire, répressil ou indirect, ou perte
de jouissance.

Les garanties el remédes exposés ci-dessus sont exclusifs de
toutes les autres garanties explicites ou implicites, y compris toules
les responsabilités découlant de garanties ou conditions d'adéquation
a la commercialisation ou a un usage particulier, ou de conformité a
une réglementation particulidre ou autres.

Pour obtenir la garantie, adressez le récepteur en port paye,
assuré et correctement emballé 3 ;

BAYO IMPORT,

Aérodrome d’Auxerre Branche,

89380 APPOIGNY.

Une copie de la facture d'origine, pour preuve de la date d'achat
et prise en compte de la garantie, doit étre jointe au colis.

GARMIN se réserve le droit exclusif de réparer ou remplacer le
récepteur ou le logiciel a sa scule discrétion.
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